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Czes¢ szczegodtowa

1

3.1

Opis techniczny wyrobu

Niniejsza Europejska Ocena Techniczna obejmuje wsporniki HILTI systemu MT: MT-BR-30 300,
MT-BR-30 300 OC, MT-BR-30 450, MT-BR-30 450 OC, MT-BR-40 300, MT-BR-40 300 OC,
MT-BR-40 450, MT-BR-40 450 OC, MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC, MT-BR-40 1000,
MT-BR-40 1000 OC, MT-BR-40D 600, MT-BR-40D 600 OC, MT-BR-40D 1000,
MT-BR-40D 1000 OC, MT-BR-40 04 600 OC, MT-BR-40 O4 1000 OC, MT-BR-40D O4 600 OC,
MT-BR-40D O4 1000 OC i MT-BR-40D 04 1500 OC.

Wsporniki HILTI MT-BR-30 300, MT-BR-30 300 OC, MT-BR-30 450 i MT-BR-30 450 OC sag
wykonane ze stalowych szyn montazowych o profilu otwartym, z dwoma prostopadtymi do siebie
ramionami o roznej dtugosci.

Wsporniki HILTI MT-BR-40 300, MT-BR-40 300 OC, MT-BR-40 450, MT-BR-40 450 OC,
MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC, MT-BR-40 1000, MT-BR-40 1000 OC, MT-BR-40D 600,
MT-BR-40D 600 OC, MT-BR-40D 1000, MT-BR-40D 1000 OC, MT-BR-40 O4 600 OC,
MT-BR-40 04 1000 OC, MT-BR-40D 04 600 OC, MT-BR-40D 04 1000 OC
i MT-BR-40D O4 1500 OC skfadajg sie ze stalowej stopy z wydtuzonymi otworami i dospawanymi,
stalowymi szynami montazowymi o profilu otwartym.

Powyzsze wsporniki mogg by¢ rowniez uzywane z dodatkowym zawieszeniem. W tym przypadku
wsporniki systemu MT sa potgczone z nawierconymi ptytami Hilti MQZ-L.

W Zatgczniku A wyszczegdlniono wymiary i materiaty wyzej wymienionych wspornikow Hilti
systemu MT oraz akcesoriow.

Wymagania techniczne zamierzonego zastosowania

Wiasciwosci uzytkowe podane w punkcie 3 obowigzujg wytgcznie w przypadku, gdy wsporniki
Hilti systemu MT sg stosowane zgodnie ze specyfikacjami i warunkami brzegowymi podanymi
w Zatgcznikach od A do D. Metody badan i oceny, na ktérych oparta jest niniejsza Europejska
Ocena Techniczna, zaktadajg okres uzytkowania wspornikéw systemu MT wynoszacy co
najmniej 50 lat w warunkach zastosowania w temperaturze otoczenia w pomieszczeniach
zamknietych. Wskazania dotyczgce okresu uzytkowania wyrobu nie mogg by¢ interpretowane
jako gwarancja udzielana przez producenta, ale jako informacja, ktéra moze by¢ wykorzystana
przy wyborze odpowiedniego wyrobu, w zwigzku z przewidywanym, ekonomicznie uzasadnionym
okresem uzytkowania danej konstrukciji.

Zgodnie z Europejskim Dokumentem Oceny EAD 280016-00-0602 wyréb jest przeznaczony do
stosowania w

a) instalacjach do montazu systemow tryskaczowych;

b) instalacjach do montazu rur do transportu gazu/paliwa przeznaczonych do zasilania
systemow ogrzewania/chtodzenia budynkow.

Wiasciwosci uzytkowe wyrobu oraz metody zastosowane do ich oceny

Bezpieczenstwo pozarowe (podstawowe wymagania 2)

Nr | Zasadnicze charakterystyki Wiasciwosci uzytkowe
1 Reakcja na dziatanie ognia Klasa A1
2 Odpornos¢ ogniowa Patrz Zatgcznik C i D
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3.2 Bezpieczenstwo uzytkowania i dostepnosé obiektéw (podstawowe wymagania 4)

Nr | Zasadnicze charakterystyki Wiasciwosci uzytkowe
3 Ksztatt Patrz Zatgcznik A
4 Wymiary Patrz Zatgcznik A
5 Materiat Patrz Zatgcznik A
6 Nosnos¢ charakterystyczna Patrz Zatgcznik C

4 System oceny i weryfikacji statosci wiasciwosci uzytkowych (AVCP) wraz
Zz odniesieniem do jego podstawy prawnej
Zgodnie z Europejskim Dokumentem Oceny EAD 280016-00-0602 obowigzuje nastepujgca
podstawa prawna:

- W przypadku zamierzonego zastosowania a) podanego w pkt. 2:
Decyzja Komisji nr 1996/577/WE zmieniona decyzjg Komisji 2002/592/WE:
System 1 dotyczy oceny i weryfikacji statosci wtasciwosci uzytkowych (AVCP).

- W przypadku zamierzonego zastosowania b) podanego w pkt. 2:
Decyzja Komisji nr 1999/472/WE zmieniona decyzjg Komisji 2001/596/WE:
System 3 dotyczy oceny i weryfikacji statosci wtasciwosci uzytkowych (AVCP).

5 Szczegoly techniczne niezbedne do wdrozenia systemu AVCP, zgodnie
z wtasciwym Europejskim Dokumentem Oceny (EAD)

Szczegoly techniczne niezbedne do wdrozenia systemu oceny i weryfikacji statosci wlasciwosci
uzytkowych (AVCP) zostaty okreslone w planie kontroli (czes¢ niejawna niniejszej Europejskiej
Oceny Technicznej) ztozonym w Centre Scientifique et Technique du Batiment.

Oryginalna wersja w jezyku francuskim podpisana przez:

Kierownik dziatu, Anca CRONOPOL
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Tabela Al: Ksztalt, wymiary i materiaty wspornikéw MT-BR-30 300, MT-BR-30 300 OC,
MT-BR-30 450, MT-BR-30 450 OC, MT-BR-40 300, MT-BR-40 300 OC,
MT-BR-40 450, MT-BR-40 450 OC, MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC,
MT-BR-40 1000, MT-BR-40 1000 OC

Numer Nazwa L Materiat llustracja
artykutu w mm y (Wymiary w mm i calach)
2271288 [MT-BR-30 300 300 Stal Q2358 | owes, we o
wg GB/T 700, e 135963/8118
2271440 |MT-BR-30 450 450 ocynk ¥ 160
2271289 |BR-BR-30 300 OC 300 Stal Q235B
wg GB/T 700,
2271441 |MT-BR-30 450 OC 450 | ocynk ogniowy 2
2271442 |MT-BR-40 300 300
2271444 |MT-BR-40 450 450 Stal Q2358
wg GB/T 700,
2271451 |MT-BR-40 600 600 ocynk V)
2271446 [MT-BR-40 1000 1000

2271443 |MT-BR-40 300 OC 300

2271445 |MT-BR-40 450 OC 450 Stal Q235B
wg GB/T 700,
2271449 |MT-BR-40 600 OC 600 | ocynk ogniowy 2

2271447 |MT-BR-40 1000 OC 1000

I Alternatywnie: S235JR lub S280GD (lub HN704) + Z275-M-A-C wg EN 10346
2 Alternatywnie: S235JR lub S280GD (lub HN704) + ZM310-A-C wg EN 10346

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia

Opis wyrobu

Wymiary i materiaty

Zatacznik A1
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Tabela A2: Ksztalt, wymiary i materiaty wspornikéw MT-BR-40 D 600, MT-BR-40 D 1000,

MT-BR-40 600 OC, MT-BR-40 1000 OC, MT-BR-40 O4 600 OC,
MT-BR-40 O4 1000 OC, MT-BR-40 D O4 600 OC, MT-BR-40 D O4 1000 OC

Numer Nazwa L Materiaty llustracja
artykutu w mm (Wymiary w mm i calach)
2271448 |MT-BR-40D 600 600 | stal Q2358 G e

wg GB/T 700,
2271450 [MT-BR-40D 1000 1000 ocynk )
2271449 |MT-BR-40D 600 OC 600 | stal Q2358
wg GB/T 700,
2271453 [MT-BR-40D 1000 OC 1000 |0ocynk ogniowy 2|
2271455 [MT-BR-40 04 600 OC 600
Stal Q2358
wg GB/T 700,
ocynk ogniowy D
2271456 |MT-BR-40 O4 1000 OC | 1000
2271459 |MT-BR-40D 04 600 OC | 600
Stal Q2358
2271461 |MT-BR-40D O4 1000 OC | 1000 | wg GB/T 700,
ocynk ogniowy 2
2271287 [MT-BR-40D 04 1000 OC | 1500

D Alternatywnie: S235JR lub S280GD (lub HN704) + Z275-M-A-C wg EN 10346
2) Alternatywnie: S235JR lub S280GD (lub HN704) + ZM310-A-C wg EN 10346

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia

Opis wyrobu
Wymiary i materiaty

Zatacznik A2
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Tabela A3: Wsporniki Hilti i powigzane szyny montazowe Hilti

Szyna

Biiperls FI montazowa Hilti

MT-BR-30 300
MT-BR-30 450

MT-30

MT-BR-30 300 OC
MT-BR-30 450 OC

MT-30 OC

MT-BR-40 300
MT-BR-40 450
MT-BR-40 600
MT-BR-40 1000

MT-40

MT-BR-40 300 OC
MT-BR-40 450 OC
MT-BR-40 600 OC
MT-BR-40 1000 OC
MT-BR-40 O4 600 OC
MT-BR-40 O4 1000 OC

MT-40 OC

MT-BR-40D 600
MT-BR-40D 1000

MT-40 D

MT-BR-40D 600 OC

MT-BR-40D 1000 OC
MT-BR-40D O4 600 OC MT-40 D OC
MT-BR-40D O4 1000 OC
MT-BR-40D O4 1500 OC

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia

Zatacznik A3
Opis wyrobu
Wymiary i materiaty
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Rysunek Al: Zawieszane wsporniki Hilti systemu MT z elementami wprowadzajgcymi
obciazenie
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Legenda Zatacznik

1 MT-BR-30, MT-BR-40 lub MT-BR-40D Zatgcznik B do D
Pret gwintowany M10 lub M12 Zatgcznik B4
Nakretka szesciokatna M10 lub M12 Zatgcznik B5
Plytki nawiercone MQZ-L11 lub MQZ-L13 Zatgcznik B5
Przytozone obcigzenie

mbd owN

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem

Opis produktéw do zamierzonego zastosowania Zafacznik A4
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Rysunek A2: Wsporniki Hilti MT System z elementami wprowadzajacymi obcigzenie
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Legenda Zatacznik

1 MT-BR-30, MT-BR-40 lub MT-BR-40D Zatacznik Bdo D

2 Pret gwintowany M10 lub M12 Zatgcznik B4

3 Nakretka szesciokatna M10 lub M12 Zatgcznik B5

4 Plytki nawiercone MQZ-L11 lub MQZ-L13 Zatgcznik B5

F Przytozone obcigzenie

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie bez dodatkowego zawieszenia

Opis produktéw do zamierzonego zastosowania Zatacznik AS
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Szczegoly techniczne zamierzonego stosowania

e Wsporniki Hilti systemu MT z elementem wprowadzajgcym obcigzenie sg stosowane do
przenoszenia obcigzen elementéw wyposazenia technicznego budynku, takich jak kanaty
i wyposazenie instalacji tryskaczowej, wodnej, ogrzewania, chtodzenia, wentylacji,
elektrycznej i innych systeméw, w temperaturze otoczenia i w warunkach pozaru. Wsporniki
Hilti systemu MT moga by¢ réwniez uzywane z dodatkowym zawieszeniem w potgczeniu
Z nawiercong ptytkg MQZ-L.

e Wsporniki Hilti systemu MT petnig te funkcje nosng w warunkach opisanych w punkcie 2
niniejszej Europejskiej Oceny Technicznej.

e Parametry nosnosci i odksztalcenia w warunkach pozaru dotyczg warunkdéw brzegowych
wg standardowej krzywej temperatury/czasu (STTC) zgodnie z normg EN 1363-1.

¢ Nosnos¢ zawieszanych wspornikéw systemu MT w warunkach pozaru dotyczy oddziatywan
statycznych i centrycznych na pret gwintowany M10 lub M12 zgodnie z Zatgcznikiem D.

¢ Nosnos¢ wspornikow HILTI okreslona w zatgczniku C1 dotyczy oddziatywan statycznych
w kierunku gtéwnych osi X, Y, Z.

e W przypadku wspornikow MT-BR-30 300, MT-BR-30 300 OC, MT-BR-30 450
i MT-BR-30 450 OC punkt przeciecia osi X, Y, Z znajduje sie w potozeniu geometrycznego
srodka ciezkosci przekroju szyny montazowej zgodnie z Rysunkiem B1.

. lZ

Rysunek B1: Ukfad wspotrzednych no$nosci MT-BR-30 300, MT-BR-30 300 OC,
MT-BR-30 450 i MT-BR-30 450 OC

e Dla wspornikow MT-BR-40 300, MT-BR-40 300 OC, MT-BR-40 450, MT-BR-40 450 OC,
MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC, MT-BR-40 1000, MT-BR-40 1000 OC, MT-BR-40D 600,
MT-BR-40D 600 OC, MT-BR-40D 1000, MT-BR-40D 1000 OC, MT-BR-40 O4 600 OC,
MT-BR-40 O4 1000 OC, MTBR-40D 04 600 OC, MT-BR-40D 04 1000 OC
i MT-BR-40D 04 1500 OC punkt przeciecia osi X, Y, Z znajduje sie w potozeniu
geometrycznego s$rodka ciezkosci przekroju szyny montazowej i na powierzchni stopy
zwréconej w kierunku szyny zgodnie z Rysunkiem B2.

X

Z
Rysunek B2: Ukfad wspotrzednych nosnosci MT-BR-40 300, MT-BR-40 300 OC, MT-BR-40
450, MT-BR-40 450 OC, MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC, MT-BR-40 1000,
MT-BR-40 1000 OC, MT-BR-40D 600, MT-BR-40D 600 OC, MT-BR-40D 1000,
MT-BR-40D 1000 OC, MT-BR-40 O4 600 OC, MT-BR-40 O4 1000 OC,
MT-BR-40D O4 600 OC, MT-BR-40D O4 1000 OC i MT-BR-40D O4 1500 OC
¢ Potaczenia spawane profili szyn montazowych ze stopami przedstawiono na Rysunkach od
B3 do B6.
e Nosnos¢ potaczenia spawanego w warunkach pozaru przedstawiono w Zatgczniku C2
i Zatgczniku C3.

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia Zatacznik B9

Wymagania dotyczace oceny wlasciwosci uzytkowych
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e Przed montazem nalezy upewnic sie, ze element podpierany przez wsporniki, zakotwienie
wspornika do podtoza oraz podtoze mogg w temperaturze otoczenia i w warunkach pozaru
przenosic¢ obcigzenia podane w Zatgczniku C i Zatgczniku D w niniejszej Europejskiej Ocenie
Technicznej.

e \Wsporniki powinny by¢é montowane przez odpowiednio wykwalifikowane osoby pod nadzorem
kierownika budowy. Nalezy przestrzegac instrukcji montazu dostarczonych przez producenta.

MT-BR40

Rysunek B3: Potgczenie spawane wspornikéw HILTI MT-BR-40 300, MT-BR-40 300 OC,
MT-BR-40 450, MT-BR-40 450 OC, MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC,
MT-BR-40 1000 i MT-BR-40 1000 OC
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Rysunek B4: Potgczenie spawane wspornikéw Hilti MT-BR-40D 600, MT-BR-40D 600 OC,
MT-BR-40D 1000 i MT-BR-40D 1000 OC

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez

dodatkowego zawieszenia Zatacznik B10
Wymagania dotyczace oceny wtasciwosci uzytkowych
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Rysunek B5: Typy potgczen spawanych wspornikéw Hilti MT-BR-40 O4 600 OC
i MT-BR-40 O4 1000 OC
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Rysunek B6: Typy potgczen spawanych wspornikow Hilti MT-BR-40D O4 600 OC,
MT-BR-40D O4 1000 OC i MT-BR-40D O4 1500 OC

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia Zatacznik B11

Wymagania dotyczace oceny wlasciwosci uzytkowych
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela B12: Wymiary i materiaty pretéw gwintowanych Hilti do uzytku ze wspornikami Hilti

systemu MT
Numer Gwint L llustracja
Nazwa M Materiaty (Wymiary w mm
artykutu [mm] .
i calach)

339795 AM10x1000 4.8 M10 1000

339796 AM10x2000 4.8 M10 2000

Klasa
216418 AM10x3000 4.8 M10 | 3000 | wytrzymatosci
4.8 wedtug
339797 AM12x1000 4.8 M12 | 1000 | DIN976-1,
ocynk

216420 AM12x2000 4.8 M12 2000

216421 AM12x3000 4.8 M12 3000

407497 | AM 8.8 M10x1000 M10 | 1000 .
Klasa /
2008566 | AM 8.8 M10x3000 M10 | 3000 5

wytrzymatosci
8.8 wedtug
407498 | AM 8.8 M12x1000 | Mi12 | 1000 | DIN976-1,
ocynk
2008567 | AM 8.8 M12x3000 | M12 | 3000
58670 | AM10x1000 A4-70 | M10 | 1000
Klasa

58707 AM10x3000 A4-70 M10 | 3000 wytrzymatosci
A4-70 wedtug

58671 | AM12x1000 A4-70 | M12 | 1000 | DIN976-1, stal
nierdzewna

58709 AM12x3000 A4-70 M12 | 3000

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obciagzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia Zatacznik B12

Wymagania dotyczace oceny wtasciwosci uzytkowych
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela B13: Wymiary i materialy nakretek szesciokatnych Hilti do uzycia ze wspornikami
Hilti systemu MT

llustracja al:'ltl;(?jlru Nazwa Gwint M [n\1l\r/n] [mHm] Materiat
Nakretka
216466 | szesciokatna M10 17 8 Klasa
? M10 wytrzymatosci
" Nakretka 8 wedtug DIN
2184554 | szesciokatna M12 19 10 934, ocynk
i M12
H Nakretka Klasa
! 2184474 | szesciokatna M10 17 8 -~
it M10 wytrzymatosci
w 70 wedtug DIN
Nakretka 934 stal
2184475 | szesciokatna M12 19 10 nier déewna
M12

Tabela B3: Geometria i wymiary nawierconych ptyt MQZ-L11 i MQZ-L13 do uzytku
ze wspornikami Hilti systemu MT

Numer D . .
artykutu Nazwa [mm] Materiaty llustracja
2199455 MQZ-L11 115 QQ
I
S235JR wediug j ®
DIN EN 10025-2 n Z
| I
i 1
2199456 MQZ-L13 13,5 [ & T E
1
50,5

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia Zatacznik B13

Wymagania dotyczace oceny wtasciwosci uzytkowych
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela C1: Nosnos¢ charakterystyczna wspornikéw MT-BR-30 300, MT-BR-30 300 OC,
MT-BR-30 450 i MT-BR-30 450 OC zgodnie z ukladem wspétrzednych na

rysunku B1
+Fy rk [KN] -Fx,rc [KN] +Fy re [KN] -Fy.rk [KN] +F2rk [KN] -Fzre [KN]
NPA NPA NPA NPA 1,775 1,65
+My r [KNM] | -Myre [KNM] | +Myre [KNM] | -Myrc [KNM] | +M;re [KNM] | -M; gk [KNM]
NPA NPA 0,239 0,239 NPA NPA

Tabela C2: Nosnos¢ charakterystyczna wspornikéw MT-BR-40 300, MT-BR-40 300 OC,
MT-BR-40 450, MT-BR-40 450 OC, MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC,
MT-BR-40 1000, MT-BR-40 1000 OC zgodnie z ukltadem wspéitrzednych na
rysunku B2 (w tym nosnosé potaczenia spawanego)

+Fy rk [KN] -Fx,rc [KN] +Fy.rk [KN] -Fy,rk [KN] +Fzrk [KN] -Fzrk [KN]
NPA NPA NPA NPA 9,48 10,66
+Myr [KNM] | -Myrk [KNM] | +My gk [KNM] | -Myrc [KNM] | +Mzrc [KNM] | -M; gk [KNM]
NPA NPA 1,006 1,006 NPA NPA

Tabela C3: Nosnos¢ charakterystyczna wspornikéw MT-BR-40D 600, MT-BR-40D 600 OC,
MT-BR-40D 1000, MT-BR-40D 1000 OC zgodnie z uktadem wspoétrzednych na
rysunku B2 (w tym nos$nos$¢ potaczenia spawanego)

+Ferc [KN] | -Furc [KN] | +Fyre [KN] | -Fyre [KN] +Fori [KN] -Fori [KN]
NPA NPA NPA NPA 17,17 17,17

+Myri [KNM] | -Myre [KNM] | +Myre [KNm] | -Myri [KNm] | +Mori [KNm] | -Mozi [KNm]
NPA NPA 2,25 2,25 NPA NPA

Tabela C4: Nosnos¢ charakterystyczna wspornikéw MT-BR-40 04 600 OC,
MT-BR-40 O4 1000 OC zgodnie z uktadem wspoétrzednych na rysunku B1,2
(w tym nosnos¢ potaczenia spawanego)

+Ferk [KN] | Furc [KN] | +Fyme [KN] | -Fyre [KN] | +Fore [KN] -Foru [KN]
NPA NPA NPA NPA 9,91 9,97

+Myr [KNM] | -Myre [KNM] | +Myri [KNM] | -My .z [KNm] | +Mori [KNm] | -M, g [kNm]
NPA NPA 0,489 0,489 NPA NPA

Tabela C5: Nosnos¢ charakterystyczna wspornikéw MT-BR-40D O4 600 OC,
MT-BR-40D O4 1000 OC, MT-BR-40D O4 1500 OC zgodnie z uktadem
wspoétrzednych na rysunku B2 (w tym nosnos¢ potaczenia spawanego)

+Ferc [KN] | -Furc [KN] | +Fyre [KN] | -Fyru [KN] +Fori [KN] -Fori [KN]
NPA NPA NPA NPA 20,29 20,29

+Myri [KNM] | -Myre [KNM] | +Myre [KNm] | -Myri [KNm] | +Mozi [KNm] | -Mozi [KNm]
NPA NPA 2,253 2,253 NPA NPA

Nosnosci charakterystyczne dla temperatur otoczenia nie uwzgledniajg ugiec.

Czesciowy wspotczynnik bezpieczenstwa dla nosnosci obliczeniowej wynosi

Ym = Frk / Frd lub Ym = Mrk / Mrd. Nalezy przestrzega¢ nosnosci obliczeniowych okreslonych
w specyfikacjach producenta i przepisach krajowych.

W przypadku wigcej niz jednej sity dziatajgcej jednoczesnie na wspornik, do projektowania
wspornikéw mozna zastosowac wzor na oddziatywania wzajemne podany w odpowiednim
Eurokodzie.

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia Zatacznik C1
Nosnos¢ charakterystyczna wspornikéw Hilti w temperaturze
otoczenia
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela C6: Nosnos¢ spoiny MT-BR-40 w warunkach pozaru: Parametr krzywej regresji
Orkt = C3 (C1 + C2 / t) wspornikéw Hilti MT-BR-40

tmin tmax
Nazwa C1 C2 C3 [min] [min]
MT-BR-40 300
MT-BR-40 450
MT-BR-40 600
MT-BR-40 1000
MT-BR-40 300 OC
31,5988 1780,0922 | 0,718372 16 144

MT-BR-40 450 OC
MT-BR-40 600 OC
MT-BR-40 1000 OC
MT-BR-40 O4 600 OC
MT-BR-40 O4 1000 OC

Tabela C7: Nos$nos¢ spoiny MT-BR-40 w warunkach pozaru po t = 30, 60, 90 i 120 minut

ORK,30 ORK,60 ORK,90 ORK,120
Nazwa [N/mm?] [N/mm?] [N/mm?] [N/mm?]
MT-BR-40 300
MT-BR-40 450
MT-BR-40 600
MT-BR-40 1000
MT-BR-40 300 OC
65,3 44,0 36,9 33,4

MT-BR-40 450 OC
MT-BR-40 600 OC
MT-BR-40 1000 OC
MT-BR-40 O4 600 OC
MT-BR-40 O4 1000 OC

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajacym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia Zatacznik C2

Nos$nos¢ Hilti MT-BR-40 na spawanie stopy w warunkach pozaru
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Orkt = C3 (C1 + C2 / t) wspornikéw Hilti MT-BR-40D

Tabela C8: Nosnos¢ spoiny MT-BR-40D w warunkach pozaru: Parametr krzywej regresiji

MT-BR-40D O4 600 OC
MT-BR-40D O4 1000 OC
MT-BR-40D O4 1500 OC

Nazwa c1 c2 C3 [;:‘i‘;‘]] [rt,;‘“ia;]
MT-BR-40D 600
MT-BR-40D 1000
MT-BR-40D 600 OC
MT-BR-40D 1000 OC 10,0446 1902,3367 | 0,854055 24 150

Tabela C9: Nosnos¢ spoiny MT-BR-40D w przypadku pozaru po t = 30, 60, 90 i 120 minut

MT-BR-40D O4 600 OC
MT-BR-40D O4 1000 OC
MT-BR-40D O4 1500 OC

ez Nmm | N | Nmmd | (Nimm
MT-BR-40D 600
MT-BR-40D 1000
MT-BR-40D 600 OC
MT-BR-40D 1000 OC 62,7 35,7 26,6 22.1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie z dodatkowym zawieszeniem i bez
dodatkowego zawieszenia

Nosnos¢ Hilti MT-BR-40D na spawanie stopy w warunkach pozaru

Zatacznik C3
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela C10: Nosnos¢ na potaczone obciazenie zginajace i rozciggajgce w warunkach
pozaru: Parametr krzywej regresji Frc: = C3 (C1 + C2 / t) pretow gwintowanych

Hilti
Nazwa C1 C2 Cs fnin mex
[min] [min]
AM10x LY 4.8 260,907 29615,482 0,927769 30 146
AM12 x LY 4.8 NPA?) NPA NPA NPA NPA
AM 8.8 M10 x LY 56,4981 62518,204 0,930393 45 130
AM 8.8 M12 x LY -315,1713 117316,0732 0,851412 42 130
AM10 A4-70 x LY -1321,3377 432114,1576 0,617514 43 120
AM12 A4-70 x LY -763,2431 538678,9931 0,887458 55 130

Tabela C11: Nosnos¢ Fri: na polaczone obciazenie zginajace i rozciggajace pretéow
gwintowanych Hilti w warunkach pozaru po t = 30, 60, 90 i 120 minut

ez Nmm | e | Nmmd | (N
AM10 x LV 4.8 1158 700 547 471
AM12 x LV 4.8 NPA2) NPA NPA NPA

AM 8.8 M10 x LY 1991,4 1022,0 698,9 537,3
AM 8.8 M12 x LY 3061,1 1396,4 841,5 564,0
AM10 A4-70 x LY 8078,6 3631,3 2148,9 1407,7
AM12 A4-70 x LY 7290,2 7290,2 4634,4 3306,4

1 Dtugos$¢ ramienia wspornika preta gwintowanego < 150 mm.
L Dtugos¢ preta gwintowanego: 1000 mm, 2000 mm lub 3000 mm

Prety gwintowane Hilti M10 i M12 do uzytku z MT-BR-30, MT-BR-40
i MT-BR-40 D jako element wprowadzajacy obcigzenie lub
zawieszenie

Nosnos¢ charakterystyczna pretow gwintowanych Hilti w warunkach
pozaru

Zatacznik C4
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D18: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-30 300 i MT-BR-30 300 OC bez podwieszenia

Kierunek | o8 | VI | F? |&tmax:s| tmaxs | O30 860 90 8120
obcigzenia |MPa| - N mm | mn | mm | mm | mm | mm
5 |0,50]15,91] 48,09 [120,00| 9,75 | 26,30 | 31,98 | 48,09
10 [0,50(34,07] 95,46 [120,00] 18,84 | 44,31 | 63,05 | 95,46
15 [0,50(52,22]145,11]120,00| 28,47 | 63,82 | 98,14 |145,11
L 20 [0,50[70,38181,56(120,00| 39,57 | 86,80 [131,95/181,56
lF 25 [0,50(88,53|205,38]/120,00( 52,78 [112,23]160,50|205,38
P 30 |0,50([106,69|221,36(120,00| 68,25 [136,37]|182,31|221,36
5 |0,50]15,91| 49,56 [120,00| 9,85 | 26,67 | 32,81 | 49,56
2803 10 [0,50(34,07]110,50]120,00] 19,34 | 46,01 | 68,53 [110,50
15 [0,50(52,22]185,73]120,00] 29,71 | 68,87 [116,11]185,73
20 |0,50(70,38|236,59(120,00| 42,46 [100,96|170,41|236,59
25 [0,50(88,53|274,95(120,00| 58,77 [140,79(213,45|274,95
30 |0,50(106,69|295,73[120,00( 81,37 [179,31]248,71|295,73
5 [0,25[29,71] 41,96 [120,00] 8,09 | 22,99 | 27,16 | 41,96
10 [0,25/63,60] 81,50 [120,00] 15,48 | 37,69 | 52,64 | 81,50
15 |0,25/97,49(129,18]120,00| 23,26 | 53,71 | 83,13 |129,18
20 |0,25(131,37/168,86(120,00| 32,17 | 73,14 |116,16/168,86
f o 25 |0,25[165,26196,44]120,00] 42,97 | 96,45 |146,75]196,44
30 [0,25(199,15|215,33[120,00( 55,72 [120,64]171,43|215,33

o | o ki 5 |0,25]29,71| 43,62 [120,00| 8,25 | 23,49 | 28,17 | 43,62
. . 10 |0,25|63,60] 98,10 [120,00| 16,03 | 39,53 | 58,49 | 98,10
15 [0,25/97,49]192,77]120,00| 24,53 | 58,85 [103,54]|192,77

20 |0,25(131,37/282,32(120,00| 35,05 | 87,86 |181,76/282,32
25 |0,25(165,26|316,77]120,00| 48,96 [130,96]260,06|316,77
30 [0,25(199,15|335,93[120,00| 68,54 [207,15]294,13|335,93

System

) Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia

Erea Odksztatcenie zginajgce szyny w podwyzszonych temperaturach Ba

OB Naprezenie zginajgce szyny

\% Stopien swobody dla pedu

F Obcigzenie

Otmax;B Odksztatcenie szyny w momencie utraty stabilnosci lub ugiecia plastycznego

tmax,B Czas, w ktérym utrata sztywnosci lub ugiecie plastyczne szyny wystgpito pod
naprezeniem zginajgcym

O30 Przemieszczenie po 30 minutach narazenia na dziatanie podwyzszonych
temperatur

d60 Przemieszczenie po 60 minutach narazenia na dziatanie podwyzszonych
temperatur

dg0 Przemieszczenie po 90 minutach narazenia na dziatanie podwyzszonych
temperatur

O120 Przemieszczenie po 120 minutach narazenia na dziatanie podwyzszonych
temperatur

a wspotczynnik staty 0,1 m

Analizy termiczne oraz obliczenia dotyczg warunkéw brzegowych STTC.

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie
Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru

Zatacznik D1
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Tabela D19: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-30 300 i MT-BR-30 300 OC bez podwieszenia

System

Kierunek
obciazenia

oB

VY

2

atmax;B

tmax,B

830

[

890

8120

MPa

N

mm

min

mm

mm

mm

mm

[m]

5

0,33

8,25

45,60

120,00

9,07

24,94

30,00

45,60

10

0,33

17,67

87,12

120,00

17,18

40,99

57,48

87,12

15

0,33

27,08

130,98

120,00

25,72

58,29

88,44

130,98

20

0,33

36,49

164,31

120,00

35,45

78,38

118,66

164,31

25

0,33

45,91

187,53

120,00

47,00

100,77

144,55

187,53

30

0,33

55,32

204,08

120,00

60,26

122,26

165,08

204,08

5

0,33

8,25

46,91

120,00

9,13

25,23

30,72

46,91

10

0,33

17,67

103,16

120,00

17,66

42,71

63,20

103,16

15

0,33

27,08

178,77

120,00

26,96

63,42

107,81

178,77

20

0,33

36,49

249,60

120,00

38,36

92,90

162,20

249,60

25

0,33

45,91

286,34

120,00

53,05

131,65

226,82

286,34

30

0,33

55,32

308,71

120,00

73,15

170,75

261,48

308,71

) Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru

Zatacznik D2
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Tabela D20: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-30 450 i MT-BR-30 450 OC bez dodatkowego podwieszenia

Kierunek os | VI | F? |dtmaxs| tmaxs | 030 60 &0 | O120
obcigzenia | MPa | - N mm | min | mm | mm | mm | mm
5 |0,50| 8,54 | 77,26 |120,00| 17,81 | 42,37 | 55,18 | 77,26
10 |0,50] 20,36 [159,10/120,00| 34,77 | 75,62 |111,03/159,10
15 |0,50|32,18(235,09]120,00| 52,57 |110,50/169,23/235,09
[ 20 [0,50[44,00[287,42|120,00| 72,69 [149,06/220,50[287,42
f - 25 [0,50|55,83(321,67|120,00| 96,18 |188,77|261,29(321,67
30 |0,50|67,65 |344,67|120,00[122,59]224,78292,17|344,67

5 |0,50| 8,54 | 78,94 [120,00| 17,79 | 42,58 | 55,95 | 78,94
s 10 |0,50|20,36179,86/120,00| 35,33 | 77,83 |118,70/179,86
15 |0,50|32,18284,42|120,00| 54,22 |117,69|193,26/284,42
20 |0,50]44,00(349,76/120,00] 76,82 |168,89|267,07/349,76
25 |0,50]55,83[386,92/120,00[104,91]225,66(322,91|386,92
30 |0,50]67,65 |408,49]120,00[141,51|277,04/359,80(408,49
5 |0,25|16,32| 66,41 |120,00| 14,76 | 36,34 | 46,51 | 66,41
10 |0,25|38,91137,26/120,00| 28,23 | 63,11 | 92,76 |137,26
15 |0,25|61,51[215,45/120,00] 42,49 | 92,29 |146,39(215,45
i 20 |0,25]84,10274,85/120,00] 58,86 |126,95/199,99(274,85
I 25 |0,25/106,69314,23|120,00] 78,43 |166,41]246,38|314,23
_ ? 30 |0,25/129,28/340,66/120,00/101,46|204,90|282,30/340,66
oms o i 5 |0,25|16,32| 68,70 |120,00| 14,94 | 36,93 | 47,82 | 68,70
| . 10 |0,25|38,91[160,56/120,00| 28,98 | 65,64 |101,05/160,56
15 |0,25|61,51[280,28/120,00] 44,34 | 99,80 |174,08/280,28
20 |0,25|84,10375,38/120,00] 63,21 |148,52|261,07/375,38
25 |0,25/106,69/423,66/120,00] 87,47 [211,50|340,36/423,66
30 |0,25/129,28/450,66/120,00{121,31|273,53|393,74/450,66
5 |0,33] 3,28 | 76,03 [120,00| 17,37 | 41,47 | 54,02 | 76,03
10 |0,33] 7,82 [147,03/120,00] 32,38 | 70,84 |103,20/147,03
15 |0,33]12,36/209,97|120,00| 48,21 |101,67|153,03/209,97
R 20 |0,33]16,89 |254,58/120,00| 66,05 |135,07|196,19|254,58
) f r ]f f 25 |0,33]21,43|286,26/120,00| 86,55 |168,86|231,21|286,26
t " 30 |0,33]25,97 [309,40/120,00[109,41|199,16|258,88/309,40
5 |0,33] 3,28 | 76,76 |120,00 17,02 | 41,06 | 53,04 | 76,76
EREECNETR AT O 10 |0,33] 7,82 [169,88/120,00] 32,69 | 72,73 |111,13/169,88
15 |0,33]12,36266,18/120,00| 49,72 |109,26|180,19/266,18
20 |0,33]16,89 [329,69|120,00| 70,26 |156,77|249,15(329,69
25 |0,33[21,43379,47/120,00] 95,78 [209,87/302,68(379,47
30 |0,33]25,97 [410,75/120,00[129,38[258,03|343,21[410,75

System

o

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru Zatgcznik D3




Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0. Wersja uwierzytelniona ttumaczenia dostepna na zyczenie

Europejska Ocena Techniczna ETA - 23/0106 Strona 21z 34|30/08/2023
Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.
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Tabela D21: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40 300 i MT-BR-40 300 OC bez dodatkowego podwieszenia

Kierunek | os | VY F? | &tmaxs| tmaxs | O30 860 90 8120
obciagzenia|MPa| - N mm | mn | mm | mm | mm | mm
5 |0,50| 45,07 | 34,01 [120,00] 6,20 | 22,10 29,76 | 34,01
10 |0,50] 92,80 | 51,14 |120,00| 11,85 | 30,81 | 43,77 | 51,14
15 |0,50] 140,53 | 72,49 [120,00] 17,69 | 40,57 | 59,87 | 72,49
20 |0,50] 188,25 | 98,04 {120,00| 23,98 | 50,82 | 76,83 | 98,04
25 0,50 235,98 [127,63]/120,00| 31,21 | 63,08 | 98,46 127,63
) 30 |0,50| 283,71 [163,81]120,00] 39,29 | 77,59 |123,79]163,81

o280 » 5 |0,50| 45,07 | 34,12 [120,00] 6,25 | 22,17 | 29,84 | 34,12
- 10 |0,50] 92,80 | 51,10 [120,00] 11,96 | 30,92 | 43,81 | 51,10
' | 15 ]0,50] 140,53 | 71,56 [120,00] 17,81 | 40,61 | 59,48 | 71,56

20 |0,50] 188,25 | 95,05 [120,00] 24,09 | 50,65 | 75,60 | 95,05
25 0,50 235,98 [120,70{120,00] 31,20 | 62,32 | 94,98 [120,70
30 |0,50] 283,71 [152,64]120,00] 39,01 | 75,67 [117,44]152,64
5 |0,25| 84,13 | 33,37 [120,00] 5,76 | 21,60 | 29,17 | 33,37
10 |0,25] 173,22 | 48,19 [120,00] 10,85 | 29,29 | 41,17 | 48,19
15 [0,25] 262,31 | 65,76 [120,00] 16,10 | 37,71 | 54,62 | 65,76
20 |0,25] 351,41 | 86,54 [120,00]| 21,63 | 46,47 | 68,77 | 86,54
25 |0,25] 440,50 [111,25[120,00| 27,69 | 56,34 | 85,76 |111,25
: 30 |0,25| 529,59 [150,02{120,00] 34,30 | 67,76 |107,40[150,02

G D 5 [0,25| 84,13 | 33,43 [120,00] 5,80 | 21,65 | 29,23 | 33,43
S S ? . 10 |0,25( 173,22 | 47,90 {120,00{ 10,90 | 29,30 | 41,02 | 47,90
. | 15 [0,25] 262,31 | 64,30 [120,00] 16,11 | 37,54 | 53,86 | 64,30

20 |0,25| 351,41 | 82,38 {120,00] 21,53 | 45,95 | 66,91 | 82,38
25 |0,25| 440,50 [101,58]120,00] 27,35 | 55,07 | 81,20 (101,58
30 |0,25| 529,59 [124,87(120,00] 33,58 | 65,13 | 97,74 124,87
5 10,33] 23,37 [ 33,80 [120,00] 6,01 | 21,90 | 29,55 | 33,80
10 [0,33] 48,12 | 49,34 [120,00] 11,34 [ 29,98 | 42,19 | 49,34
15 |0,33] 72,86 | 67,97 [120,00]| 16,88 | 38,88 | 56,51 | 67,97
20 |0,33] 97,61 | 89,75 [120,00] 22,70 | 48,19 | 71,55 | 89,75
d f f 25 10,33] 122,36 [113,77[120,00] 29,14 | 58,78 | 89,34 [113,77
i _ ] 30 |0,33] 147,11 [143,70[120,00] 36,20 | 70,89 [110,28]143,70
Com | om | oo  om 5 10,33] 23,37 | 33,80 [120,00] 6,02 | 21,91 ] 29,55 | 33,80
o | w0 e : 10 |0,33] 48,12 | 49,02 [120,00] 11,37 | 29,97 | 42,01 | 49,02
15 |0,33] 72,86 | 66,59 [120,00] 16,90 | 38,72 | 55,79 | 66,59
20 |0,33| 97,61 | 86,08 [120,00] 22,63 | 47,72 | 69,84 | 86,08
25 10,33] 122,36 [106,20{120,00] 28,87 | 57,59 | 85,32 106,20
30 |0,33] 147,11 [129,09{120,00] 35,58 | 68,51 |102,73]129,09

System

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru Zatgcznik D4
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D22: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40 450 i MT-BR-40 450 OC bez dodatkowego podwieszenia

System

Kierunek
obciazenia

OB

VD

F?

5tmax;B

tmax,B

O30

060

090

8120

MPaj

N

mm

min

mm

mm

mm

mm

lF

5

0,50

27,18

42,23

120,00

10,02

27,10

36,48

42,23

10

0,50

58,26

72,99

120,00

19,73

42,43

61,97

72,99

15

0,50

89,34

112,91

120,00

29,89

60,08

91,79

112,91

20

0,50

120,42

158,83

120,00

41,06

78,80

123,01

158,83

25

0,50

151,50

206,62

120,00

54,37

101,74

161,47

206,62

30

0,50

182,58

255,45

120,00

69,61

128,87

201,80

255,45

0.430

0.020

430a
tm]

5

0,50

27,18

42,34

120,00

10,06

27,16

36,56

42,34

10

0,50

58,26

73,01

120,00

19,87

42,60

62,06

73,01

15

0,50

89,34

111,97

120,00

30,09

60,21

91,42

111,97

20

0,50

120,42

156,91

120,00

41,29

78,73

121,97

156,91

25

0,50

151,50

216,91

120,00

54,46

100,98

160,29

216,91

30

0,50

182,58

283,34

120,00

69,41

127,46

211,68

283,34

0.225

5

0,25

51,95

40,69

120,00

8,98

25,92

35,10

40,69

10

0,25

111,34

65,80

120,00

17,35

38,77

55,59

65,80

15

0,25

170,74

97,08

120,00

26,10

53,17

79,31

97,08

20

0,25

230,13

135,16

120,00

35,40

68,36

104,59

135,16

25

0,25

289,53

180,59

120,00

45,97

86,30

136,65

180,59

30

0,25

348,92

241,56

120,00

57,78

107,58

176,00

241,56

0225

225

[m]

225

5

0,25

51,95

40,79

120,00

9,03

25,99

35,18

40,79

10

0,25

111,34

65,51

120,00

17,44

38,83

55,46

65,51

15

0,25

170,74

95,12

120,00

26,16

53,02

78,35

95,12

20

0,25

230,13

129,33

120,00

35,34

67,72

101,97

129,33

25

0,25

289,53

166,56

120,00

45,62

84,54

129,86

166,56

30

0,25

348,92

214,80

120,00

56,88

103,72

162,76

214,80

L

r lF

5

0,33

10,44

42,05

120,00

9,71

26,82

36,26

42,05

10

0,33

22,37

69,30

120,00

18,74

40,72

58,66

69,30

15

0,33

34,30

102,77

120,00

28,07

56,31

84,24

102,77

20

0,33

46,23

140,54

120,00

38,12

72,72

110,75

140,54

25

0,33

58,16

177,47

120,00

49,64

91,96

141,51

177,47

30

0,33

70,10

215,13

120,00

62,38

113,61

173,45

215,13

013 i 010 | oo

i 010 oo

13 0 10 i o
[m]

1.0a Eﬂ.h

5

0,33

10,44

41,87

120,00

9,64

26,73

36,11

41,87

10

0,33

22,37

68,77

120,00

18,73

40,64

58,32

68,77

15

0,33

34,30

101,11

120,00

28,07

56,09

83,34

101,11

20

0,33

46,23

137,18

120,00

38,06

72,16

108,89

137,18

25

0,33

58,16

173,27

120,00

49,35

90,60

138,02

173,27

30

0,33

70,10

211,63

120,00

61,72

111,25

169,44

211,63

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D23: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC i MT-BR-40 O4 600 OC bez dodatkowego
podwieszenia

System

Kierunek
obciazenia

oB

Vv

F2

5tmax;B

tmax,B

O30

O60

090

8120

MPaj

N

mm

min

mm

mm

mm

mm

5

0,50

17,90

52,03

120,00

14,85

33,25

44,60

52,03

10

0,50

40,94

99,56

120,00

29,24

56,52

84,28

99,56

15

0,50

63,99

161,80

120,00

44,66

84,00

130,98

161,80

20

0,50

87,03

229,42

120,00

61,84

113,13

178,52

229,42

25

0,50

110,07

291,46

120,00

82,79

148,79

233,17

291,46

30

0,50

133,11

349,99

120,00

106,79

189,54

286,48

349,99

5.80a
[m]

10.020

5

0,50

17,90

52,09

120,00

14,87

33,28

44,64

52,09

10

0,50

40,94

99,67

120,00

29,41

56,74

84,45

99,67

15

0,50

63,99

162,12

120,00

44,96

84,28

131,02

162,12

20

0,50

87,03

246,53

120,00

62,26

113,54

181,42

246,53

25

0,50

110,07

345,39

120,00

83,19

149,38

263,57

345,39

30

0,50

133,11

393,00

120,00

107,20

197,98

339,58

393,00

N

0.30 030

3.0a i 302
[m)

5

0,25

34,61

49,17

120,00

12,88

31,04

42,03

49,17

10

0,25

79,16

87,05

120,00

25,17

50,12

73,19

87,05

15

0,25

123,71

135,51

120,00

37,90

71,81

109,54

135,51

20

0,25

168,25

193,75

120,00

51,75

94,83

148,42

193,75

25

0,25

212,80

260,98

120,00

67,89

122,78

198,15

260,98

30

0,25

257,35

338,15

120,00

86,06

155,94

254,57

338,15

5

0,25

34,61

49,29

120,00

12,94

31,12

42,12

49,29

10

0,25

79,16

86,82

120,00

25,30

50,25

73,13

86,82

15

0,25

123,71

133,31

120,00

38,04

71,73

108,52

133,31

20

0,25

168,25

187,56

120,00

51,79

94,20

145,46

187,56

25

0,25

212,80

249,63

120,00

67,61

120,85

191,02

249,63

30

0,25

257,35

336,17

120,00

85,14

151,64

244,82

336,17

0.08 5x0.10

0.2a 5.0a
m]
Liczba pojedynczych sit = 6

5

0,33

5,24

52,07

120,00

14,31

32,86

44,49

52,07

10

0,33

11,99

92,63

120,00

27,50

53,44

78,12

92,63

15

0,33

18,74

141,68

120,00

41,16

76,60

116,02

141,68

20

0,33

25,49

192,42

120,00

55,99

100,90

153,69

192,42

25

0,33

32,24

237,52

120,00

72,95

128,46

193,63

237,52

30

0,33

38,99

279,40

120,00

91,62

157,92

231,94

279,40

5

0,33

5,24

51,47

120,00

14,07

32,53

43,98

51,47

10

0,33

11,99

92,04

120,00

27,43

53,30

77,75

92,04

15

0,33

18,74

141,22

120,00

41,21

76,53

115,68

141,22

20

0,33

25,49

193,47

120,00

56,13

100,80

153,72

193,47

25

0,33

32,24

242,70

120,00

73,20

128,70

195,56

242,70

30

0,33

38,99

290,35

120,00

92,01

158,98

237,18

290,35

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru
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Tabela D24: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40 1000, MT-BR-40 1000 OC i MT-BR-40 O4 1000 OC bez dodatkowego
podwieszenia

Kierunek | os | VYV F? | 8tmax;s| tmax,z | 830 | 860 890 | 8120
obciagzenia|MPa| - N mm | min | mm | mm | mm | mm
5 |0,650| 5,19 [85,70(120,00|31,49|54,34|72,81]|85,70
10 |0,50| 18,83 [193,25(120,00| 62,71 [106,52(163,64/193,25
15 |0,50| 32,46 (325,16(120,00| 96,58 [168,27(265,89(325,16
" 20 |0,50| 46,10 |446,36(120,00(135,04|232,34/359,40|446,36
l : 25 |0,50| 59,74 |538,79]120,00/182,42|305,90|450,49|538,79

a P 30 |0,50| 73,37 |615,84|120,00|234,48|380,13|530,52|615,84
0.980 0.020 5 |0,50| 5,19 [85,18|120,00]|31,23|54,02]|72,31|85,18

s i - 10 [0,50| 18,83 |194,47|120,00| 62,87 |106,81|164,51(194,47
" . | 15 |0,50| 32,46 |365,29|120,00] 97,25 |169,92(277,68|365,29
20 |0,50( 46,10 |554,78|120,00]|137,09|243,52|445,34|554,78
25 |0,50| 59,74 |645,64/120,00]188,39|383,20|563,17|645,64
30 [0,50| 73,37 |707,26/120,00/268,67|495,64/636,89|707,26
5 |0,25| 10,17 | 80,67 |120,00{ 28,42 | 50,79 | 68,31 | 80,67
10 |0,25| 36,90 |165,14(120,00|53,16 | 91,59 |138,64(165,14
15 |0,25| 63,63 |273,76(120,00| 79,71 |138,88|219,41|273,76
F 20 |0,25| 90,36 |392,43|120,00[109,42(189,73|303,58/392,43
‘l, 25 |0,25| 117,08 |505,61|120,00(145,51|252,01|401,12|505,61
i 30 |0,25| 143,81 |610,66(120,00|186,65|323,68|495,89|610,66
%50 | 9% 5 |0,25| 10,17 |80,82|120,00( 28,45 | 50,86 | 68,40 | 80,82
508 o 500 . 10 |0,25| 36,90 |166,18/120,00|53,51|92,19(139,58|166,18
15 |0,25| 63,63 [279,12]|120,00| 80,36 |139,84|221,31|279,12

20 |0,25| 90,36 |437,60|120,00]110,58(191,95|314,90/437,60
25 10,25 117,08 |619,38|120,00(146,76|256,03|461,38|619,38
30 |0,25| 143,81 1710,49|120,00]188,90|346,01|605,23|710,49
5 10,33] 0,96 |95,32(120,00|34,47|58,97|80,99] 95,32
10 |0,33| 3,48 [184,24(120,00| 61,50 [104,22|155,94(184,24
15 |0,33| 6,00 [272,91]|120,00|90,14 |152,53|228,29|272,91
lF ______ iF 20 [0,33] 8,52 [347,16/120,00]121,30]199,99|289,85|347,16
25 ]0,33| 11,05 }405,76|120,00(156,34|248,30|345,10|405,76

30 [0,33] 13,57 |453,98/120,00|192,03|293,56/393,19|453,98
. e o 5 [0,33] 0,96 |89,59120,00|32,35|55,94|76,01|89,59
i ' ' 10 |0,33| 3,48 |[178,89]|120,00| 59,59 |100,95|151,29|178,89

Liczba pojedynczych sit = 10 | 15 10,33| 6,00 |274,59]120,00| 88,45 |150,30(227,96|274,59
1 20 |0,33] 8,52 [359,44/120,00{120,04[199,83|296,10(359,44

25 [0,33| 11,05 |427,42|120,00({156,09|252,34|359,47|427,42
30 |0,33] 13,57 |484,26/120,00|193,85|303,59|415,84|484,26

System

_—

oos 5x0.10 ooz |

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru Zatacznik D7
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D25: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40D 600, MT-BR-40D 600 OC i MT-BR-40D O4 600 OC bez dodatkowego
podwieszenia

Kierunek | o | VY F? | 8imax;8| tmaxg | O30 S60 &0 | O120
obciagzenia|MPa| - N mm | min | mm | mm | mm | mm
¢ 5 [0,50| 50,82 |24,32(120,00] 9,90 |13,72 19,38 24,32

10 [0,50] 111,93 | 57,62 [120,00| 20,72 | 30,37 | 46,28 | 57,62
15 [0,50| 173,05 |100,90[120,00| 32,25 | 49,84 | 78,75 [100,90
, 20 |0,50( 234,16 [155,35(120,00| 44,87 | 70,94 [114,82[155,35
l 25 |0,50( 295,28 [242,85(120,00| 59,37 | 95,90 |164,22[242,85

¥ ! 30 |0,50( 356,39 [421,79|120,00| 75,95 [126,61/263,38[421,79
050 5 [0,50| 50,82 |24,45(120,00] 9,99 |13,82[19,50 | 24,45
00 b ! | 10 |0,50] 111,93 | 57,60 [120,00| 20,94 | 30,61 | 46,38 | 57,60
15 [0,50| 173,05 | 99,63 [120,00| 32,55 | 50,00 | 78,26 | 99,63

20 |0,50{ 234,16 [150,86(120,00| 45,13 | 70,75 [112,99(150,86
25 [0,50] 295,28 [223,55(120,00| 59,63 | 95,29 [157,94]223,55
. 30 |0,50( 356,39 [415,99|120,00| 76,02 [124,29(320,29[415,99
¢ 5 [0,25| 98,24 |23,14[120,00] 9,08 | 12,79 | 18,31 | 23,14
10 [0,25] 216,40 | 52,15 [120,00| 18,73 | 27,44 | 41,31 | 52,15
15 [0,25| 334,56 | 88,48 [120,00| 29,05 | 44,17 | 68,60 | 88,48
. 20 |0,25] 452,73 [135,24[120,00| 40,21 | 62,45 | 99,75 [135,24
1 25 |0,25] 570,87 [205,25(120,00| 52,61 | 83,56 [138,49[205,25
1 30 |0,25/ 689,03 [261,73|113,33| 66,53 [108,69(188,60| 0,00
0 1 ow 5 [0,25| 98,24 |23,16(120,00] 9,14 | 12,85 | 18,36 | 23,16
L ; | | 10 ]0,25| 216,40 | 51,45 120,00 18,79 | 27,42 | 40,96 | 51,45

15 [0,25| 334,56 | 85,16 |120,00| 29,01 | 43,73 | 66,87 | 85,16

20 |0,25] 452,73 [124,97(120,00| 39,90 | 61,13 | 95,03 [124,97
25 |0,25] 570,87 [175,73(120,00| 51,80 | 80,51 [128,00175,73
}. 30 |0,25| 689,03 [274,99|120,00| 64,88 [102,48(169,14/274,99
¢ 5 [0,33] 14,89 |24,18]120,00] 9,60 | 13,45 | 19,18 | 24,18
10 [0,33] 32,79 |54,40(120,00] 19,68 | 28,74 | 43,26 | 54,40
15 [0,33] 50,69 | 92,67 [120,00] 30,56 | 46,43 | 72,21 | 92,67
. . 20 |0,33] 68,59 [141,06/120,00| 42,22 | 65,68 [104,87/141,06
l l 25 [0,33] 86,50 [224,88]120,00| 55,30 | 87,99 [147,13[224,88
5 30 |0,33| 104,40 [366,08|120,00| 70,00 [114,43(207,30|366,08

s 5 [0,33] 14,89 |23,94[120,00] 9,55 | 13,37 | 19,02 | 23,94

' - o ! |10 [0,33] 32,79 | 53,35 [120,00| 19,64 | 28,55 | 42,64 | 53,35
Liczba pojedynczych sit = 6 . [150,33] 50,69 | 88,93 120,00] 30,41 | 45,80 | 70,14 | 88,93
20 |0,33] 68,59 [130,01/120,00| 41,78 | 64,11 | 99,68 [130,01
' | 25 0,33 86,50 [176,93|120,00| 54,29 | 84,43 [133,02[176,93

L} 30 |0,33| 104,40 [233,27|120,00| 68,05 [107,18[170,59/233,27

System

0.08 5%0.10 {002}

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wtasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D26: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40D 1000, MT-BR-40D 1000 OC i MT-BR-40D O4 1000 OC bez
dodatkowego podwieszenia

System

Kierunek
obciazenia

OB

vy

F?

5tmax;B

tmax,B

O30

060

090

8120

MPaj

N

mm

min

mm

mm

mm

mm

,

0.980

0.020

F

5

0,50

19,24

47,03

120,00

20,03

27,17

37,81

47,03

10

0,50

55,41

115,92

120,00

41,76

61,20

94,42

115,92

15

0,50

91,58

210,17

120,00

64,86

101,94

164,58

210,17

20

0,50

127,75

328,23

120,00

90,61

146,38

242,61

328,23

25

0,50

163,92

582,28

120,00

121,91

202,23

342,12

582,28

30

0,50

200,09

720,66

120,00

158,33

270,42

564,74

720,66

9.80a
[m]

5

0,50

19,24

46,95

120,00

20,02

27,15

37,76

46,95

10

0,50

55,41

115,94

120,00

41,90

61,42

94,55

115,94

15

0,50

91,58

208,24

120,00

65,29

102,38

164,10

208,24

20

0,50

127,75

321,36

120,00

91,22

146,58

239,67

321,36

25

0,50

163,92

703,75

120,00

122,56

201,16

368,58

703,75

30

0,50

200,09

765,24

120,00

158,54

266,72

659,54

765,24

—

0.50

0.50

5

0,25

37,70

44,48

120,00

18,35

25,26

35,54

44,48

10

0,25

108,00

101,54

120,00

36,68

53,61

81,62

101,54

15

0,25

179,49

177,00

120,00

56,52

87,17

137,99

177,00

20

0,25

250,39

271,86

120,00

78,14

123,60

200,45

271,86

25

0,25

321,28

372,33

113,33

103,01

166,40

285,49

0,00

30

0,25

392,17

376,23

86,67

131,20

218,12

0,00

0,00

i 5.0a
[m]

5

0,25

37,70

44,46

120,00

18,38

25,29

35,55

44,46

10

0,25

108,00

100,88

120,00

36,80

53,68

81,30

100,88

15

0,25

179,49

173,24

120,00

56,59

86,78

136,01

173,24

20

0,25

250,39

262,41

120,00

77,87

122,10

195,80

262,41

25

0,25

321,28

626,33

120,00

102,32

163,80

276,46

626,33

30

0,25

392,17

745,27

120,00

129,84

213,42

516,76

745,27

o.08

9x0.10

5

0,33

3,56

48,89

120,00

20,31

27,85

39,19

48,89

10

0,33

10,25

110,67

120,00

40,09

58,59

89,30

110,67

15

0,33

16,93

190,79

120,00

61,13

94,25

149,23

190,79

20

0,33

23,62

296,33

120,00

84,31

133,55

218,12

296,33

25

0,33

30,31

436,45

120,00

111,20

180,89

310,71

436,45

30

0,33

37,00

539,22

120,00

141,75

238,20

416,59

539,22

08a

90a
[m]

Liczba pojedynczych sit = 10

5

0,33

3,56

47,35

120,00

19,75

27,06

37,96

47,35

10

0,33

10,25

107,60

120,00

39,53

57,52

87,10

107,60

15

0,33

16,93

182,64

120,00

60,37

92,47

144,60

182,64

20

0,33

23,62

268,86

120,00

83,00

129,97

206,09

268,86

25

0,33

30,31

360,91

120,00

108,88

173,19

276,24

360,91

30

0,33

37,00

463,71

120,00

137,76

221,71

351,04

463,71

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wtasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D z elementem
wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci wspornika przy zginaniu w warunkach pozaru
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D27: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-30 300 i MT-BR-30 300 OC z podwieszeniem

Kierunek | o | VY F2  |dtmax:B| tmaxs | O30 S60 &0 | O120
obcigzenia|MPa| - N mm | min | mm | mm | mm | mm
5 |0,50] 104,28 | 3,90 [120,00] 2,22 | 3,90 | 3,90 | 3,90
10 |0,50{ 210,79 | 5,93 [120,00| 2,85 | 5,15 | 5,19 | 5,93
15 |0,50{ 317,30 | 10,53 [120,00| 3,47 | 6,42 | 7,68 | 10,53
- 20 (0,50 423,80 | 19,59 [120,00| 4,12 | 7,81 |10,88| 19,59
lF 25 (0,50 530,31 | 46,02 [120,00| 4,87 | 9,62 | 16,05 | 46,02
r : 30 [0,50] 636,82 [ 56,79 [120,00| 5,73 | 12,10 | 39,24 | 56,79
L 5 |0,50] 104,28 | 4,10 [120,00| 2,33 | 4,10 | 4,10 | 4,10
. o - 10 [0,50] 210,79 | 7,18 |120,00] 3,07 | 558 | 5,98 | 7,18
15 |0,50{ 317,30 | 13,73 [120,00| 3,84 | 7,18 | 9,17 | 13,73
20 [0,50( 423,80 | 33,42 [120,00| 4,68 | 9,06 |13,75 33,42
25 (0,50 530,31 | 25,95 | 93,33 5,65 | 11,56 | 23,36 -
30 (0,50 636,82 [ 30,66 | 80,00| 6,79 |15,08| - -
5 0,55 66,92 | 3,88 [120,00| 2,21 | 3,88 | 3,88 | 3,88
10 |0,55] 135,28 | 5,51 [120,00| 2,82 | 5,10 | 5,10 | 5,51
15 [0,55] 203,63 | 9,94 [120,00| 3,43 | 6,32 | 7,39 | 9,94
20 |0,55] 271,98 | 16,16 [120,00] 4,04 | 7,60 | 10,28 | 16,16
1‘ f 25 [0,55| 340,33 | 29,65 [120,00| 4,69 | 9,07 |14,00] 29,65
= 30 (0,55 408,68 | 28,03 (100,00 5,46 |11,03[20,40| -
ooses | s sos 5 0,55 66,92 | 4,34 (120,00 2,44 | 4,34 | 4,34 | 4,34
e . o s 10 |0,55] 135,28 | 9,17 [120,00| 3,30 | 6,12 | 7,01 | 9,17
15 |0,55] 203,63 | 20,60 [120,00| 4,23 | 8,11 |11,69 | 20,60
20 (0,55 271,98 | 21,44 [ 93,33 5,29 [10,69 19,95 -
25 |0,55| 340,33 [ 21,49 [ 73,33 | 6,67 | 14,84 - -
30 [0,55] 408,68 | 22,81]60,00| 8,55 | 22,81 - -
5 |0,61] 63,91 | 3,90 [120,00 2,22 | 3,90 | 3,90 | 3,90
10 |0,61] 129,18 | 5,68 [120,00| 2,85 | 5,15 | 5,15 | 5,68
15 |0,61] 194,45 | 10,27 [120,00] 3,47 | 6,40 | 7,56 | 10,27
20 [0,61| 259,72 | 16,87 [120,00| 4,10 | 7,72 | 10,58 | 16,87
f 1F 25 |0,61] 324,99 | 32,12 [120,00] 4,77 | 9,25 | 14,47 32,12
; — 30 (0,61] 390,27 [ 30,70 [100,00] 5,59 | 11,38 (21,56 -
Do | aw | oo ow 5 [0,61] 63,91 | 4,04 [120,00] 2,29 | 4,04 | 4,04 | 4,04
o4 | o . 10 |0,61| 129,18 | 6,58 |120,00| 2,99 | 5,45 | 5,67 | 6,58
15 [0,61| 194,45 | 12,53 [120,00] 3,70 | 6,90 | 8,64 |12,53
20 (0,61 259,72 | 24,33 [120,00| 4,44 | 8,52 | 12,58 | 24,33
25 [0,61| 324,99 | 70,91 [113,33| 5,27 [10,52|18,52| -
30 [0,61] 390,27 | 73,64 [93,33] 6,29 [13,51[52,11| -

System

#

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wtasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajacym obcigzenie

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach  |£atacznik D10
pozaru
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Tabela D28: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-30 450 i MT-BR-30 450 OC z podwieszeniem

Kierunek | os | VY F2 | dtmax:B| tmaxs | O30 860 Oo0 | 8120
obciagzenia|MPa| - N mm | min [ mm | mm | mm | mm
5 [0,50] 58,69 | 6,90 [120,00| 3,28 | 6,02 | 6,26 | 6,90
10 [0,50] 121,17 | 14,47 [120,00] 4,94 | 9,35 | 11,52 14,47
15 |0,50] 183,65 | 27,56 [120,00| 6,60 | 12,71 |18,19]27,56
20 [0,50] 246,13 | 67,36 [120,00| 8,31 | 16,39 | 27,16 | 67,36
lF - 25 (0,50 308,61 [103,74]120,00| 10,31 | 21,33 | 50,26 |103,74
r _ 30 [0,50( 371,09 [119,31[120,00| 12,63 | 28,86 | 91,24 (119,31
5 [0,50] 58,69 | 7,22 [120,00| 3,35 | 6,17 | 6,50 | 7,22
b - . 10 0,50] 121,17 | 15,79 [120,00| 5,11 | 9,72 | 12,26 15,79
15 |0,50] 183,65 | 31,23 [120,00| 6,89 | 13,41 | 19,89 31,23
20 [0,50] 246,13 | 68,61 120,00 8,78 |17,65 | 30,34 | 68,61
25 [0,50| 308,61 |151,33[120,00| 11,01 | 23,45 | 51,29 [151,33
30 [0,50( 371,09 [194,28[120,00| 13,64 | 31,91 [123,95|194,28
5 |0,48] 55,45 | 6,10 [120,00| 3,05 | 5,57 | 5,61 | 6,10
10 |0,48] 114,50 | 11,54 [120,00| 4,47 | 8,43 | 9,82 | 11,54
15 |0,48] 173,54 | 20,82 [120,00| 5,90 | 11,28 | 15,08 | 20,82
lF lF - 20 |0,48| 232,58 | 33,41 [120,00| 7,33 | 14,20 | 21,40 | 33,41
: 25 [0,48| 291,62 | 53,63 [120,00| 8,79 | 17,42 28,99 | 53,63
— Q“ 30 [0,48| 350,66 | 83,62 [120,00] 10,43 | 21,34 | 39,48 | 83,62
Py e 5 (0,48] 55,45 | 7,65 [120,00| 3,39 | 6,28 | 6,73 | 7,65
' m o 10 |0,48| 114,50 | 16,78 [120,00| 5,22 | 10,12 |12,95]| 16,78
15 |0,48] 173,54 | 37,51 [120,00| 7,18 | 14,34 |22,42]37,51
20 [0,48] 232,58 | 51,87 [106,67| 9,32 |19,33[36,19| -
25 (0,48 291,62 | 44,03 80,00 (11,78 |25,78| - -
30 [0,48] 350,66 | 44,70 66,67 | 15,08 36,15 | - -
5 |0,61] 20,90 | 4,94 [120,00] 2,73 | 4,92 | 4,92 | 4,94
10 |0,61| 43,16 | 8,80 [120,00| 3,80 | 7,08 | 7,78 | 8,80
15 |0,61] 65,42 | 13,56 [120,00| 4,87 | 9,22 [11,16] 13,56
20 |0,61| 87,67 | 20,97 (120,00 5,94 |11,37|15,23(20,97
f f 25 |0,61] 109,93 | 29,82 (120,00 7,02 | 13,53 19,75 | 29,82
i & 30 |0,61( 132,19 | 41,65 [120,00] 8,10 | 15,86 | 25,09 | 41,65
L oo | owm [ oow joom 5 |0,61] 20,90 | 7,09 [120,00] 3,31 | 6,10 | 6,39 | 7,09
ora | e 10 |0,61] 43,16 |14,68(120,00| 5,01 | 9,55 |11,80] 14,68
15 |0,61] 65,42 |28,88120,00| 6,73 | 13,05 18,95] 28,88
20 [0,61| 87,67 [ 51,96 (120,00 8,48 | 16,90 | 28,25 | 51,96
25 [0,61] 109,93 [105,54]120,00| 10,40 | 21,51 | 40,92 |105,54
30 [0,61] 132,19 [127,17]106,67| 12,84 | 28,41 | 67,87 | -

System

t

Y

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wtasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajgcym obcigzenie

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach  |Zatacznik D11

pozaru




Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0. Wersja uwierzytelniona ttumaczenia dostepna na zyczenie
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D29: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40 300 i MT-BR-40 300 OC z podwieszeniem

Kierunek | os | VY F? | &tmaxe| tmaxg | O30 860 890 8120
System s :
obcigzenia|MPa| - N mm min | mm | mm | mm | mm
5 |0,50| 249,79 | 5,74 |120,00| 2,54 | 4,19 | 4,65 | 5,74
10 |0,50| 502,53 | 7,59 [120,00| 2,98 | 5,01 | 6,19 | 7,59
15 |0,50| 755,28 | 10,48 [120,00| 3,48 | 6,06 | 8,22 | 10,48
20 |0,50(1008,02| 14,66 {120,00| 4,10 | 7,25 | 10,60 | 14,66
) lF ' 25 |0,50(1260,77| 24,09 {120,00| 4,96 | 8,93 | 14,21 | 24,09
| : o} 30 |0,50(1513,51| 23,78 | 93,33 | 6,00 | 11,12 |21,52| -
Lo 5 (0,50 249,79 | 6,00 [120,00| 2,63 | 4,33 | 4,87 | 6,00
b b o . 10 |0,50| 502,53 | 8,37 |120,00| 3,19 | 5,37 | 6,79 | 8,37
15 |0,50| 755,28 | 11,94 [120,00| 3,85 | 6,66 | 9,20 | 11,94
20 |0,50(1008,02| 16,95 {120,00| 4,69 | 8,24 | 12,25 16,95
25 |0,50|1260,77| 24,68 {120,00| 5,78 | 10,38 | 16,66 | 24,68
30 |0,50|1513,51| 37,82 {120,00| 7,08 | 13,13 | 22,46 | 37,82
5 (0,50 215,29 | 5,70 [120,00| 2,52 | 4,17 | 4,60 | 5,70
10 |0,50| 433,12 | 7,16 [120,00| 2,93 | 4,85 | 5,92 | 7,16
15 |0,50| 650,95 | 9,83 [120,00| 3,38 | 5,88 | 7,87 | 9,83
20 |0,50| 868,79 | 13,30 {120,00| 3,91 | 6,95 | 9,97 | 13,30
. lF lF 25 |0,50|1086,62| 18,27 {120,00| 4,53 | 8,12 | 12,46 | 18,27
¥ — 30 |0,50|1304,45| 30,35 {120,00| 5,42 | 9,86 | 16,62 | 30,35
5 (0,50 215,29 | 5,76 [120,00| 2,55 | 4,21 | 4,65 | 5,76
Hos | . . 10 |0,50| 433,12 | 7,42 |120,00| 2,99 | 4,98 | 6,13 | 7,42
15 |0,50| 650,95 | 10,15 [120,00| 3,48 | 6,05 | 8,11 | 10,15
20 |0,50| 868,79 | 13,54 {120,00| 4,05 | 7,16 | 10,22 | 13,54
25 |0,50|1086,62| 18,18 {120,00| 4,73 | 8,38 | 12,65 | 18,18
30 |0,50|1304,45| 24,55 {120,00| 5,68 | 10,17 | 16,46 | 24,55
5 |0,61| 147,77 | 5,73 [120,00| 2,54 | 4,20 | 4,63 | 5,73
10 |0,61| 297,29 | 7,54 [120,00| 2,98 | 4,99 | 6,18 | 7,54
15 |0,61| 446,81 | 10,42 [120,00| 3,49 | 6,07 | 8,25 | 10,42
20 |0,61| 596,33 | 14,57 {120,00| 4,08 | 7,23 | 10,57 | 14,57
lF lF 25 |0,61| 745,85 | 20,23 {120,00| 4,91 | 8,84 | 13,96 | 20,23
f o gl 30 |0,61| 895,37 | 30,69 {120,00| 5,95 | 10,98 | 18,87 | 30,69
oos o) 5 |0,61| 147,77 | 5,81 (120,00 2,58 | 4,25 | 4,71 | 5,81
R : 10 |0,61| 297,29 | 7,88 [120,00| 3,06 | 5,15 | 6,45 | 7,88
15 (0,61| 446,81 | 10,99 {120,00| 3,63 | 6,32 | 8,66 | 10,99
20 |0,61| 596,33 | 15,43 {120,00| 4,29 | 7,58 | 11,14 | 15,43
25 |0,61| 745,85 | 21,11 {120,00| 5,24 | 9,39 | 14,81 (21,11
30 |0,61| 895,37 | 30,78 {120,00| 6,40 | 11,74 | 19,94 | 30,78

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wtasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajacym obcigzenie

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach  |Zatacznik D12
pozaru
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

MT-BR-40 450 | MT-BR-40 450 OC z podwieszeniem

Tabela D30: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti

S Kierunek | os | V¥ F?  |8tmaxs| tmaxs | O30 860 890 8120
ystem L -

obcigzenia|MPa| - N mm min | mm | mm | mm mm

5 10,50] 169,30 | 6,27 [120,00] 2,87 | 4,58 | 5,12 | 6,27

10 [0,50[ 342,91 | 9,78 [120,00 3,71 | 6,13 | 8,04 | 9,78

15 [0,50( 516,51 | 15,00 [120,00| 4,68 | 8,07 | 11,71 | 15,00

20 [0,50| 690,11 | 26,16 [120,00| 5,84 | 10,27 | 16,31 | 26,16

lF 25 (0,50 863,72 | 75,61 [120,00| 7,45 | 13,46 | 39,54 | 75,61

f i o 30 [0,50[1037,32[102,21{120,00| 9,41 | 18,03 | 67,35 [102,21

o | o 5 0,50 169,30 | 6,46 120,00 2,94 | 4,67 | 5,28 | 6,46

o ose | 10 [0,50( 342,91 | 10,36 [120,00| 3,86 | 6,40 | 8,47 | 10,36

15 |0,50( 516,51 | 15,96 [120,00| 4,92 | 8,47 | 12,36 | 15,96

20 (0,50 690,11 | 23,70 [120,00| 6,25 | 10,93 [ 17,05 | 23,70

25 0,50 863,72 | 33,96 |120,00| 8,03 | 14,32 | 23,77 | 33,96

30 [0,50(1037,32[ 49,47 [120,00] 10,13 | 18,59 | 32,31 | 49,47

5 0,46/ 198,61 6,10 [120,00| 2,79 | 4,48 | 4,95 | 6,10

10 [0,46] 402,27 | 8,41 [120,00] 3,52 | 557 | 7,08 | 8,41

15 [0,46( 605,93 | 13,04 [120,00] 4,30 | 7,39 | 10,51 | 13,04

20 0,46 809,59 | 18,90 [120,00| 5,23 | 9,29 | 14,20 | 18,90

, f lF 25 [0,46/1013,24] 27,82 [120,00| 6,25 | 11,27 | 18,42 | 27,82

— Koy 30 |0,46[1216,90| 52,47 [120,00| 7,63 | 14,01 | 25,59 | 52,47

0% 5 0,46/ 198,61 6,15 |120,00| 2,81 | 4,51 | 4,99 | 6,15

s | - o s 10 |0,46| 402,27 | 8,54 |120,00| 3,56 | 5,66 | 7,18 | 8,54

15 [0,46( 605,93 | 12,92 [120,00| 4,36 | 7,46 | 10,48 | 12,92

20 (0,46 809,59 | 17,94 [120,00| 5,30 | 9,32 | 13,90 | 17,94

25 0,46[1013,24| 24,54 [120,00] 6,32 | 11,23 | 17,59 | 24,54

30 |0,46[1216,90| 32,47 [120,00| 7,66 | 13,61 | 22,36 | 32,47

5 |0,61] 69,51 | 6,23 [120,00] 2,88 | 4,58 | 5,08 | 6,23

10 |0,61] 140,78 | 9,65 [120,00] 3,71 | 6,09 | 7,99 | 9,65

15 |0,61] 212,06 | 14,72 [120,00] 4,67 | 8,07 | 11,70 14,72

20 (0,61 283,33 | 22,00 [120,00] 5,75 | 10,19 | 15,88 | 22,00

, f f f 25 0,61] 354,61 | 31,11 [120,00| 7,26 | 12,98 | 21,47 | 31,11

T ‘ R 30 (0,61 425,88 | 46,97 [120,00| 9,21 | 16,86 | 29,82 | 46,97

5 |0,61] 69,51 | 6,32 [120,00] 2,92 | 4,63 | 5,15 | 6,32

e e | e e e 10 [0,61[ 140,78 | 10,03 [120,00| 3,80 | 6,27 | 8,29 | 10,03

15 |0,61] 212,06 | 15,39 [120,00| 4,83 | 8,37 | 12,20 15,39

20 [0,61| 283,33 | 22,99 [120,00| 6,00 | 10,60 | 16,56 | 22,99

25 [0,61| 354,61 | 32,04 [120,00| 7,65 | 13,62 | 22,46 | 32,04

30 |0,61] 425,88 | 45,86 [120,00] 9,73 | 17,74 | 30,92 | 45,86

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wtasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajagcym obcigzenie

pozaru

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach

Zatacznik D13
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Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D31: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti

MT-BR-40 600, MT-BR-40 600 OC | MT-BR-40 O4 600 OC z podwieszeniem

System

Kierunek
obciazenia

OB

vy

F2

5tmax;B

tmax,B

O30

060

090

8120

MPaj

N

mm

min

mm

mm

mm

mm

Y

0412

4.12a

0.563

5.63a
[m]

0.025
" -

i0.25

5

0,50

169,30

6,27

120,00

2,87

4,58

5,12

6,27

10

0,50

342,91

9,78

120,00

3,71

6,13

8,04

9,78

15

0,50

516,51

15,00

120,00

4,68

8,07

11,71

15,00

20

0,50

690,11

26,16

120,00

5,84

10,27

16,31

26,16

25

0,50

863,72

75,61

120,00

7,45

13,46

39,54

75,61

30

0,50

1037,32

102,21

120,00

9,41

18,03

67,35

102,21

5

0,50

169,30

6,46

120,00

2,94

4,67

5,28

6,46

10

0,50

342,91

10,36

120,00

3,86

6,40

8,47

10,36

15

0,50

516,51

15,96

120,00

4,92

8,47

12,36

15,96

20

0,50

690,11

23,70

120,00

6,25

10,93

17,05

23,70

25

0,50

863,72

33,96

120,00

8,03

14,32

23,77

33,96

30

0,50

1037,32

49,47

120,00

10,13

18,59

32,31

49,47

lF

£

5

0,46

198,61

6,10

120,00

2,79

4,48

4,95

6,10

10

0,46

402,27

8,41

120,00

3,52

5,57

7,08

8,41

15

0,46

605,93

13,04

120,00

4,30

7,39

10,51

13,04

20

0,46

809,59

18,90

120,00

5,23

9,29

14,20

18,90

25

0,46

1013,24

27,82

120,00

6,25

11,27

18,42

27,82

30

0,46

1216,90

52,47

120,00

7,63

14,01

25,59

52,47

0475

{005 0025

4.75a

[ml

! D5a D.25a

5

0,46

198,61

6,15

120,00

2,81

4,51

4,99

6,15

10

0,46

402,27

8,54

120,00

3,56

5,66

7,18

8,54

15

0,46

605,93

12,92

120,00

4,36

7,46

10,48

12,92

20

0,46

809,59

17,94

120,00

5,30

9,32

13,90

17,94

25

0,46

1013,24

24,54

120,00

6,32

11,23

17,59

24,54

30

0,46

1216,90

32,47

120,00

7,66

13,61

22,36

32,47

lF

0.087

a0 to

087 (0.025

i 08Ta

4.0a 0.ETa :0.25a

Liczba pojedynéiych sit=5

5

0,61

69,51

6,23

120,00

2,88

4,58

5,08

6,23

10

0,61

140,78

9,65

120,00

3,71

6,09

7,99

9,65

15

0,61

212,06

14,72

120,00

4,67

8,07

11,70

14,72

20

0,61

283,33

22,00

120,00

575

10,19

15,88

22,00

25

0,61

354,61

31,11

120,00

7,26

12,98

21,47

31,11

30

0,61

425,88

46,97

120,00

9,21

16,86

29,82

46,97

5

0,61

69,51

6,32

120,00

2,92

4,63

5,15

6,32

10

0,61

140,78

10,03

120,00

3,80

6,27

8,29

10,03

15

0,61

212,06

15,39

120,00

4,83

8,37

12,20

15,39

20

0,61

283,33

22,99

120,00

6,00

10,60

16,56

22,99

25

0,61

354,61

32,04

120,00

7,65

13,62

22,46

32,04

30

0,61

425,88

45,86

120,00

9,73

17,74

30,92

45,86

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajagcym obcigzenie

pozaru

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach

Zatacznik D14




Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0. Wersja uwierzytelniona ttumaczenia dostepna na zyczenie
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D32: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40 1000, MT-BR-40 1000 OC i MT-BR-40 O4 600 OC z podwieszeniem

Kierunek | os | VYV F? | &tmaxe| tmaxs | O30 860 90 8120
obciazenia|MPa| - N mm | mn | mm | mm | mm | mm
5 |0,50] 60,76 | 10,87 [120,00] 5,74 | 7,89 | 9,15 | 10,87
10 [0,50| 132,00 | 27,50 [120,00| 9,71 | 14,95 | 22,67 | 27,50
15 |0,50| 203,24 | 57,19 [120,00| 14,34 | 24,75 | 42,26 | 57,19
20 [0,50| 274,48 |125,43]120,00| 20,49 | 37,31 | 71,56 |125,43
f 25 |0,50| 345,72 [199,56]120,00| 28,68 | 54,70 |129,38|199,56

; : 30 [0,50 416,96 |274,54]120,00| 38,73 | 90,08 |184,08|274,54

5 |0,50| 60,76 | 10,85 [120,00| 5,75 | 7,89 | 9,14 | 10,85
“ . 10 |0,50| 132,00 | 26,18 {120,00| 9,69 | 14,91 | 21,98 | 26,18
15 |0,50| 203,24 | 47,59 [120,00| 14,19 | 23,73 | 38,09 | 47,59
20 [0,50| 274,48 | 75,61 [120,00| 19,30 | 33,22 | 55,78 | 75,61
25 [0,50] 345,72 [109,15[120,00| 25,96 | 45,11 | 77,76 [109,15
30 [0,50] 416,96 |156,66]120,00| 34,00 | 60,17 |107,07|156,66
5 [0,41]160,19] 9,49 [120,00] 4,94 | 6,99 | 7,87 | 9,49
10 |0,41| 348,02 | 18,02 [120,00| 8,09 | 11,17 | 15,66 | 18,02
15 |0,41| 535,85 | 40,15 [120,00| 11,29 | 18,36 | 30,47 | 40,15
20 [0,41] 723,68 | 93,36 [120,00| 15,01 | 26,54 | 52,68 | 93,36
I I 25 [0,41] 911,51 |136,77|120,00| 19,23 | 36,58 | 96,74 |136,77
& 30 [0,41[1099,34]166,76]120,00| 25,08 | 67,35 |131,28|166,76

5 [0,41]160,19] 9,47 [120,00] 4,93 | 6,98 | 7,86 | 9,47
- e s : 10 |0,41] 348,02 | 17,25 [120,00| 8,03 | 10,99 | 15,06 | 17,25
15 |0,41| 535,85 | 32,78 [120,00| 11,08 | 17,68 | 27,44 | 32,78
20 [0,41| 723,68 | 49,51 [120,00| 14,58 | 24,82 | 39,91 | 49,51
25 [0,41] 911,51 | 66,75 |120,00| 18,36 | 31,93 | 52,17 | 66,75
30 [0,41]1099,34] 83,21 [120,00] 22,55 | 39,31 | 64,34 | 83,21
5 |0,61] 9,63 10,77 [120,00] 583 | 7,98 | 9,04 | 10,77
10 |0,61] 20,93 | 25,19 [120,00] 9,64 | 14,57 | 21,53 | 25,19
15 |0,61] 32,23 | 46,28 [120,00] 13,94 | 23,40 | 37,55 | 46,28
E . 20 [0,61] 43,52 | 71,23 [120,00] 18,70 | 32,61 | 54,54 | 71,23
l """ l _ 25 [0,61] 54,82 [100,81]120,00] 24,35 | 42,50 | 72,42 [100,81

System

s

Rk,

41

g e 30 |0,61| 66,12 [130,16[120,00] 31,85 | 55,66 | 94,81 [130,16

T e e 5 0,61] 9,63 [10,75[120,00] 5,83 | 7,97 | 9,03 [ 10,75
: 10 [0,61] 20,93 | 25,50 [120,00] 9,71 | 14,72 | 21,80 | 25,50

Liczba pojedynczych sit = 9 ' [15 [0,61] 32,23 | 46,95 |120,00| 14,11 | 23,73 | 38,12 | 46,95

" [20 [0,61] 43,52 | 72,43 |120,00| 18,97 | 33,10 | 55,37 | 72,43
25 |0,61| 54,82 |102,42|120,00| 24,81 | 43,20 | 73,53 |102,42
30 |0,61| 66,12 |131,81|120,00| 32,57 | 56,87 | 96,67 |131,81

Y Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia cigzaru wtasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajagcym obcigzenie

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach  |Zatacznik D14
pozaru
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D33: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40D 600, MT-BR-40D 600 OC i MT-BR-40D O4 600 OC z podwieszeniem

S Kierunek | os | VYV F? | &tmaxe| tmaxs | O30 860 90 8120
ystem e -
obciazenia|MPa| - N mm min mm mm mm mm
¢ 5 0,50/ 308,08 | 5,14 [120,00| 0,83 | 2,11 | 5,14 | 5,14
10 [0,50| 628,54 | 8,10 [120,00| 1,75 | 3,72 | 8,10 | 8,10
15 |0,50( 949,01 | 13,13 [106,67| 2,80 | 5,81 | 12,47 | -
20 [0,50[1269,48| 10,90 | 66,67 | 4,09 | 8,62 | - -
. r 25 [0,50[1589,94| 9,52 | 46,67| 5,88 | - - -
A & 30 |0,50(1910,41| 9,97 | 33,33| 8,70 | - - -
e | om 5 0,50/ 308,08 | 544 [120,00] 0,97 | 2,31 | 544 | 544
e ! | 10 [0,50] 628,54 | 8,86 [120,00] 2,06 | 4,21 | 8,86 | 8,86
15 |0,50( 949,01 | 13,38 [120,00| 3,33 | 6,63 | 13,38 | 13,38
20 [0,50(1269,48| 24,40 [120,00| 4,87 | 9,58 | 19,54 | 24,40
25 [0,50(1589,94| 57,59 [120,00| 6,87 | 13,69 | 30,59 | 57,59
; 30 [0,50[1910,41(114,87]113,33] 9,31 | 19,37 [ 51,28 -
E 5 |0,43[ 497,61 5,18 [120,00] 0,79 | 2,11 | 5,18 | 5,18
10 [0,43|1015,24| 8,89 [ 93,33 | 1,70 | 3,63 | 8,65 | -
15 |0,43[1532,87| 5,81 [53,33| 2,84 | - - -
20 [0,43|2050,49| 1,32 [ 20,00] - - - -
lF lF 25 |0,43|2568,12| 2,08 | 20,00 | - - - -
f — 30 (0,43(3085,74| 1,18 | 13,33 | - - - -
5 |0,43[ 497,61 5,08 [120,00| 0,75 | 2,06 | 5,08 | 5,08
o | o | o ozse ! | 10 |0,43|1015,24| 7,30 [120,00] 1,57 | 3,30 | 7,30 | 7,30
15 |0,43[1532,87| 10,96 [120,00| 2,48 | 5,19 | 10,96 | 10,96
20 [0,43|2050,49| 18,75 [100,00| 3,58 | 7,48 | 16,06| -
25 [0,43|2568,12[ 16,37 | 73,33 | 4,91 [ 10,36 | - -
L 3 30 |0,43(3085,74| 16,00 | 53,33 | 8,20 | - - -
- 5 0,61 83,46 | 5,08 [120,00] 0,83 | 2,12 | 5,08 | 5,08
10 |0,61] 170,28 | 7,91 [120,00] 1,74 | 3,63 | 7,91 | 7,91
15 [0,61] 257,09 | 11,89 [120,00| 2,77 | 5,73 | 11,89 | 11,89
. - 20 [0,61| 343,91 | 18,28 [120,00| 3,91 | 8,04 | 16,55 | 18,28
. 1 ------ l 25 [0,61] 430,72 | 30,10 [120,00] 5,42 | 10,89 | 22,70 | 30,10
. & 30 [0,61|517,54 | 39,01 [100,00 7,45 | 15,13 |34,08| -
oo oy 5 [0,61] 8346 | 5,17 [120,00] 0,89 | 2,18 | 517 | 517
Liczba pojedyriazyoh sit = 5 10 [0,61] 170,28 | 8,20 120,00 1,86 | 3,82 | 8,20 | 8,20
15 |0,61] 257,09 | 12,32 [120,00| 2,96 | 6,03 | 12,32 | 12,32
20 [0,61| 343,91 | 19,23 120,00] 4,19 | 8,44 [17,13] 19,23
25 [0,61] 430,72 | 42,31 [120,00] 5,82 | 11,50 | 24,34 | 42,31
3 30 [0,61|517,54 |125,09(120,00| 7,93 | 15,92 | 42,43 {125,09

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajagcym obcigzenie

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach  |Zatacznik D15
pozaru




Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0. Wersja uwierzytelniona ttumaczenia dostepna na zyczenie
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Tfumaczenie na jezyk angielski opracowane przez CSTB.

Ttumaczenie z jezyka angielskiego na jezyk polski wykonano na zlecenie Hilti (Poland) Sp. z 0.0.

Tabela D34: Odksztalcenie obliczeniowe w warunkach pozaru dla wspornikéw Hilti
MT-BR-40D 1000, MT-BR-40D 1000 OC i MT-BR-40D O4 1000 OC
z podwieszeniem

Kierunek | os | VY F? | &tmaxs| tmaxs | O30 860 90 8120
obciagzenia|MPa| - N mm | mn | mm | mm | mm | mm
- 5 |0,50| 167,95 | 6,67 [120,00| 1,93 | 3,39 | 6,67 | 6,67
10 [0,50( 356,91 | 13,47 [120,00] 4,02 | 7,03 | 13,47 | 13,47
15 [0,50( 545,86 | 43,11 [120,00| 6,49 | 12,01 | 27,07 | 43,11
20 [0,50( 734,82 | 75,11 [120,00| 9,66 | 21,32 (53,69 | 75,11
f 25 (0,50 923,78 [103,49(100,00( 14,49 | 41,32 81,99 -

:_ o 30 [0,50(1112,74({109,75] 80,00 | 29,36 | 55,73 | - -

5 |0,50| 167,95 | 6,80 [120,00| 2,00 | 3,47 | 6,80 | 6,80
. ! | 10 |0,50| 356,91 | 13,81 |120,00| 4,21 | 7,32 | 13,81 13,81
15 |0,50( 545,86 | 24,46 [120,00| 6,71 | 12,19 | 22,78 | 24,46
20 [0,50( 734,82 | 45,21 [120,00] 9,70 | 17,71 33,79 | 45,21
' | 25 |0,50] 923,78 [111,91]113,33] 13,60 | 25,26 | 56,84 | -

, 30 [0,50(1112,74(147,52] 93,33 | 18,30 | 35,90 [127,25 -
E 5 |0,41| 442,80 6,24 [120,00] 1,59 | 3,04 | 6,24 | 6,24
10 [0,41[ 941,00 | 10,11 [ 80,00 | 3,43 | 574 | - -
15 |0,41[1439,20] 7,16 | 40,00 | 5,63 | - - -
20 [0,41[1937,40| 2,39 [20,00] - - - -
lF f 25 |0,41(2435,60| 3,98 [ 20,00 - - - -
— gy 30 [0,41[2933,81| 2,36 | 13,33] - -

| 005 ooas. 5 |0,41| 442,80 6,15 [120,00] 1,56 | 2,99 | 6,15 | 6,15
B ! [ 10 [0,41] 941,00] 10,18 [120,00] 3,29 | 5,32 | 10,18 10,18
15 |0,411439,20] 17,36 [120,00| 5,11 | 9,09 | 17,36 | 17,36

20 [0,41[1937,40( 27,41 [100,00| 7,22 | 13,46 ] 2586| -
25 [0,41[2435,60( 31,69 | 80,00 9,60 | 18,35] - -
{. 30 [0,41[2933,81| 24,93 [ 60,00 | 12,45 [ 24,93 | - -
E 5 0,61 26,63 | 6,56 |120,00| 1,96 | 3,40 | 6,56 | 6,56
10 [0,61| 56,60 | 13,06 [120,00| 3,99 | 6,83 | 13,06 | 13,06
15 |0,61| 86,56 | 22,78 [120,00| 6,37 | 11,69 | 21,97 | 22,78
. . === 120 [0,61] 116,52 | 38,83 [120,00] 9,00 | 16,84 | 32,03 | 38,83
l """ 25 (0,61 146,49 | 61,55 [120,00] 12,20 | 22,58 | 43,96 | 61,55
— — ‘@“ 30 [0,61| 176,45 | 96,92 |106,67| 16,66 | 31,37 | 65,12 | -
5 0,61 26,63 | 6,61 [120,00] 1,99 | 3,44 | 6,61 | 6,61
, oo , ! [ 10 ]o,61| 56,60 | 13,27 [120,00] 4,07 | 6,97 | 13,27 | 13,27
Liczba pojedynczych sit =9 ' [150,61] 86,56 | 23,08 |120,00| 6,51 | 11,90 | 22,26 | 23,08
20 [0,61| 116,52 | 39,54 [120,00{ 9,19 | 17,11 | 32,37 | 39,54
25 (0,61 146,49 | 89,25 [120,00] 12,51 | 23,03 | 45,81 | 89,25
L 3 30 [0,61| 176,45 |211,45(120,00{ 17,02 | 32,04 | 89,43 |211,45

System

#

o

1 Stopien swobody dla pedu bez uwzglednienia ciezaru wlasnego szyny
2 Rozmiar wyznaczonego pojedynczego obcigzenia systemu

Symbole i oznaczenia podano w Zatgczniku D1

Zawieszane wsporniki Hilti MT-BR-30, MT-BR-40 i MT-BR-40 D
z elementem wprowadzajagcym obcigzenie

Wiasciwosci zawieszanego wspornika przy zginaniu w warunkach | Zatacznik D16
pozaru






