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1 Dane dotyczace dokumentacji

1.1 Konwencje

1.1.1 Znaki ostrzegawcze
Zastosowano nastepujgce znaki ostrzegawcze:

NIEBEZPIECZENSTWO! Wskazuje na bezposrednie zagrozenie, ktére moze prowadzi¢ do
A ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE! Wskazuije na potencijalnie niebezpieczna sytuacje, ktéra moze prowadzié do
A ciezkich obrazen ciata lub $mierci.

OSTROZNIE! Wskazuje na potencjalnie niebezpieczna sytuacije, ktéra moze prowadzi¢ do lekkich
A obrazen ciata lub szkéd materialnych.

1.1.2 Symbole
Zastosowano nastepujgce symbole:

Przed uzyciem przeczyta¢ instrukcje obstugi

KCC-REM-HLT-PD-E

Przycisk Wt./Wyt.

Przycisk pomiaru

>»eﬁ®

Przycisk menu

c Przycisk kasujacy (Clear)

P> | | Przycisk "w prawo"

<« | Przycisk "w lewo"

1.1.3 Wyrdznienia typograficzne
Nastepujace znaki typograficzne wyrdzniajg w niniejszej dokumentacji technicznej wazne fragmenty tekstu:

1] ‘ Liczby odnosza sig¢ zawsze do rysunkow.

1.2 O niniejszej dokumentaciji

» Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy koniecznie przeczytaé instrukcje obstugi.

» Nalezy réwniez przestrzega¢ szczegétowej instrukcji obstugi na urzadzeniu, oraz uzupetnien i
aktualizacji zamieszczonych pod adresem www.hilti.com.

» Niniejsza instrukcje obstugi przechowywac¢ zawsze z urzadzeniem.

» Urzadzenie przekazywaé innym uzytkownikom wytacznie z instrukcja obstugi.

1.3 Informacje o produkcie

Produkty Hilti przeznaczone sa do uzytku profesjonalnego i moga by¢ eksploatowane, konserwowane

i utrzymywane we wtasciwym stanie technicznym wytacznie przez autoryzowany, przeszkolony personel.

Personel ten musi byé przede wszystkim poinformowany o mozliwych zagrozeniach. Produkt i jego

wyposazenie moga stanowi¢ zagrozenie w przypadku uzycia przez niewykwalifikowany personel w sposob

niewfasciwy lub niezgodny z przeznaczeniem.

Oznaczenie typu i numer seryjny umieszczone sa na tabliczce znamionowe;j.

» Numer seryjny nalezy przepisa¢ do ponizszej tabeli. Dane o produkcie nalezy podawa¢ w przypadku
pytan do naszego przedstawicielstwa lub serwisu.

Dane o produkcie

Dalmierz laserowy PD-E
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Generacja 01
Nr seryjny

1.4 Informacja o laserze znajdujaca sie na produkcie

Informacja o laserze — Strona 97

Informacija o laserze

Klasa lasera 2, zgodnie z norma IEC60825-1/EN60825-1:2007 oraz odpo-
wiada CFR 21 § 1040 (Laser Notice 50).

620-690nm/0.95mW max.
CLASS Il LASER PRODUCT

Klasa lasera 2. Nie wolno patrze¢ w zrédto promienia lasera. Nie kierowaé

2 promienia lasera na inne osoby ani na obszar, na ktérym mogtyby przebywac
osoby, ktére nie uczestnicza w pracach z laserem.

@ Odpady przekazywaé¢ do ponownego wykorzystania.

&y

2 Bezpieczenstwo

2.1 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

2.1.1 Podstawowe informacje dotyczace bezpieczenstwa

Oprécz wskazéwek bezpieczenstwa z poszczegolnych rozdziatéw niniejszej instrukcji obstugi nalezy
bezwzglednie przestrzegaé ponizszych uwag. Produkt i jego wyposazenie moga stanowi¢ zagrozenie
w przypadku uzycia przez niewykwalifikowany personel w sposéb niewtasciwy lub niezgodny z przeznacze-
niem.

>

>

Nalezy zachowa¢ do wgladu wszystkie wskazowki i zalecenia dotyczace bezpieczenstwa.

Nalezy by¢ czujnym, uwaza¢ na to, co sig¢ robi i do pracy przy uzyciu urzgdzenia przystgpowac
z rozwaga. Nie uzywac¢ produktu bedac zmeczonym Iub znajdujac sie pod wptywem narkotykéw,
alkoholu lub lekarstw. Chwila nieuwagi podczas eksploatacji produktu moze prowadzi¢ do powaznych
obrazen ciata.

Nie demontowa¢ zadnych instalacji zabezpieczajacych i nie usuwac¢ tabliczek informacyjnych ani
ostrzegawczych.

W przypadku nieprawidtowego odkrecenia produktu moze powsta¢ promieniowanie laserowe przewyz-
szajace klase 2. Konserwacje lub naprawe produktu nalezy przeprowadzaé wytacznie w serwisie
Hilti.

Dokonywanie modyfikacji i zmian w produkcie jest zabronione.

Przed kazdym uruchomieniem sprawdza¢ prawidtowy sposob dziatania produktu.

Pomiary dokonywane przez szyby szklane lub inne obiekty moga zafatszowa¢ wyniki pomiaru.
Przyczyna zafatszowania wyniku pomiaru moga by¢ czegste zmiany warunkéw pomiaru, np. osoby
przecinajace promien lasera.

Nie wolno kierowa¢ produktu na storice lub na inne silne Zrodta Swiatta.

Nalezy uwzgledni¢ wptyw otoczenia. Nie uzywaé urzadzenia tam, gdzie istnieje niebezpieczenstwo
pozaru lub eksplozji.

Przestrzega¢ zawartych w instrukcji obstugi wskazéwek dotyczacych eksploataciji, konserwacji i utrzy-
mania urzadzenia we wtasciwym stanie technicznym.

2.1.2 Ogolne srodki bezpieczenstwa

>

Przed uzyciem sprawdzi¢ produkt pod kontem uszkodzen. Zleci¢ naprawe uszkodzonych elementow w
serwisie Hilti.

Po upadku lub innych mechanicznych oddziatywaniach nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ dziatania produktu.
Pomimo tego, ze produkt przystosowany zostat do pracy w trudnych warunkach panujacych na budowie,
nalezy sie z nim obchodzi¢ ostroznie, jak z kazdym innym urzadzeniem pomiarowym.

Nieuzywane produkty nalezy przechowywaé w suchym, wysoko potozonym lub zamknigtym miejscu,
niedostgpnym dla dzieci.

Produkt nie moze by¢ obstugiwany przez dzieci.
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» Nalezy przestrzega¢ krajowych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy.

2.1.3 Prawidiowa organizacja miejsca pracy

» Podczas prac na drabinach unika¢ nienaturalnych pozycji ciata. Zadbaé o utrzymanie stabilnej pozycji
i zachowanie rownowagi.

» Nalezy zabezpieczy¢é miejsce pomiaru i podczas eksploatacji produktu zwraca¢ uwage na to, aby
promienia lasera nie kierowac na siebie ani inne osoby.

» W przypadku przeniesienia produktu z zimnego do cieptego otoczenia lub odwrotnie, nalezy odczekad,
az urzadzenie dostosuje sie do nowych warunkow.

» Produktu nalezy uzywac tylko w zdefiniowanych granicach zastosowania.

» W celu uniknigcia btednych pomiaréw nalezy utrzymywaé w czystosci okienko wyjécia promienia lasera.

» Nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom.

2.1.4 Bezpieczna praca z urzadzeniami laserowymi

» Urzadzenia z klasg lasera 2/Class Il powinny by¢ obstugiwane wytacznie przez przeszkolony personel.

» Promieni lasera nie nalezy kierowa¢ na wysoko$¢ linii wzroku.

» Nalezy zachowa¢ wszelkie $rodki ostroznosci i dopilnowaé, aby promien lasera nie padt przypadkowo
na powierzchnie mogaca odbija¢ $wiatto.

» Nalezy zastosowa¢ wszelkie srodki bezpieczenstwa, ktore wykluczg mozliwos¢ bezposredniego patrzenia
w wigzke promienia lasera.

» Promieniowanie lasera nie powinno wykracza¢ poza kontrolowany obszar.

» Jesli laser nie jest uzywany, nalezy go wytaczyé.

» Nieuzywany laser nalezy przechowywa¢ w miejscu, do ktdrego dostep maja wytacznie osoby upowaz-
nione.

2.1.5 Zgodnos¢ elektromagnetyczna

Pomimo tego, ze urzadzenie spetnia rygorystyczne wymagania obowigzujgcych dyrektyw, firma Hilti nie
moze wykluczy¢ wystapienia zaktocen na skutek silnego promieniowania, co moze z kolei doprowadzi¢ do
btednych wskazan pomiarowych. W takim przypadku lub w razie pojawienia sie innych watpliwosci nalezy
przeprowadzi¢ pomiary kontrolne. Réwnoczesnie firma Hilti nie moze wykluczy¢ wystapienia zakidécen w
innych urzadzeniach (np. w urzadzeniach nawigacyjnych samolotéw). Urzadzenie odpowiada klasie A;
wykluczenie zaktocen w obszarze mieszkalnym nie jest mozliwe.

Tylko na rynek koreanski: Ten dalmierz laserowy przystosowany jest do eksploatacji z falami elektromagne-
tycznymi wystepujacymi w obszarze przemystowym (klasa A). Uzytkownik powinien przestrzegac¢ tej infor-
macji i nie stosowaé dalmierza laserowego w obszarze mieszkalnym.

3.1 Ogélna budowa urzadzenia [

@  Tylne powierzchnie ogranicznika ®  Przycisk Wh/Wyt.
@  Wskaznik diodowy LED tylnego ogranicz- Przycisk "w prawo"
nika @  Mocowanie paska na reke
®  Przycisk "w lewo" @  Przycisk kasujacy (Clear)
@  Przycisk menu ® Gwint1/4"
®  Przycisk pomiaru Ostrze pomiarowe
®  Wyswietlacz graficzny @®  Wylot lasera i soczewka odbiorcza
® Wska;’nik diodowy LED przedniego ogra- Celownik optyczny
nicznika . "
Boczny przycisk pomiaru @  Gwint 1/

3.2 Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Opisany produkt to dalmierz laserowy. Jest on przeznaczony do przeprowadzania pomiaréw pojedynczych
oraz pomiaréw ciggtych odlegtosci.

Pomiary odlegto$ci mozna przeprowadza¢ na celach nieruchomych, takich jak beton, kamien, drewno,
plastik, papier itd. Niedopuszczalne jest wykorzystywanie pryzmatéw lub innych silnie odbijajacych celéw -
wynik pomiaru moze zosta¢ zafatszowany.

Produkt jest dopuszczony do eksploatacji z bateriami typu AAA.
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3.3 Objasnienie wskazan na wyswietlaczu

Menu giéwne

Wybor jednostki miary kata

Ustalanie powierzchni do malowania

Pojedynczy wariant Pitagorasa

GIRSIE Y

Pomiar powierzchni i objetosci

Wybor funkcji specjalnych

Wyb6r funkcji obmiaru trapezu

Wybor funkcji Pitagorasa
Do odlegtosci poziomych i przekatnych potrzebny jest przynajmniej kat prosty.

Wybor ustawien

[ =2 Iy e 2

Przeprowadzanie pomiaréw posrednich
Do pomiaréw na nieruchomych obiektach, jak $ciany, niepotrzebne sa okreslone katy.

Ogolne symbole

Stan natadowania baterii

Miarka nieroztozona

Miarka roztozona

Pomiary

Dodawanie odlegtosci

Odejmowanie odlegtosci

Wybor

Bez wyboru

BNKDE - EEO

Wybor czasu pomiaru

Wybor kalkulatora

Podmenu jednostki miary kata

A%

Wzniesienie w procentach

Jednostki metryczne

NILY

Jednostki imperialne

Wzniesienie w stopniach

Podmenu pomiaru powierzchni i objetosci

O

Pomiar powierzchni prostokatnych
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A

Pomiar powierzchni trojkatnych

7

Pomiar objetosci

B

Pomiar objetosci walca

Podmenu funkcji specjalnych

Wybér trybu pomiaru na zewnatrz

il J

Wybor automatycznego czujnika jasnosci

Ustalanie powierzchni do malowania

o =B |

Wybor funkcji tyczenia

Wybor funkcji Delta Min/Max

Wybor timera

Wybér funkcji Offset

Wybor pamieci danych

Podmenu funkcji obmiaru trapezu

A

3 Pomiar odlegto$ci

>

2 Odlegtosci, 1 Pomiar katéw

Podmenu funkcji Pitagorasa

Pojedynczy wariant Pitagorasa

Podwojny wariant Pitagorasa

Potaczony wariant Pitagorasa

Podmenu ustawien

Jednostka. Wybor jednostki: [llmetr Ellcentymetr Ellimilimetr

Punkty odniesienia. Wybér punktéw odniesienia: [[ljkrawedz przedniafowint w tylnej czesci
Elowint w dolnej czesci

N

Jednostka miary kata. Wybor jednostki miary kata: [44wzniesienie w procentach [£Zjednostki
metryczne [4fjednostki imperialne [£wzniesienie w stopniach

Wybor trybu eksperckiego

* b

Zmiana zawartosci paska ulubionych

Aktywacija skali

1:X
y Witaczanie/wytaczanie dzwigku
ey Wybor nieprzerwanego dziatania lasera
L=t
O Wybodr automatycznego czujnika jasnosci




e} Kalibracja czujnika nachylenia

i Wys$wietlanie informacji o urzadzeniu

e Przywracanie ustawien fabrycznych

Podmenu pomiaréw posrednich

Vi Pomiar posredniej odlegtosci poziomej

AI Pomiar posredniej odlegtosci pionowej

7 Przeprowadzanie pomiaréw na suficie

Pomiar posredniej odlegtosci pionowej Il

4

3.4 Zakres dostawy
Dalmierz laserowy, 2 baterie, instrukcja obstugi, certyfikat producenta.

Wskazéwka

Wiecej dopuszczonych do urzadzenia produktéw systemowych znajduje sie w centrum Hilti lub pod
adresem: www.hilti.com.

4 Dane techniczne

Temperatura robocza -10°C ... 50 °C
(14 °F ... 122 °F)
Doktadnos¢ pomiaru odlegtosci (20, odchylenie standardowe) +1,0 mm
Doktadnos$é pomiaru nachylenia (20, odchylenie standardowe) +0,2°
Ciezar (z bateriami) 1659
(5,8 02)
Temperatura sktadowania -30°C ... 70°C
(-22 °F ... 158 °F)
Klasa lasera wedtug normy EN 60825-1:2007 Klasa lasera 2
Klasa ochrony wedtug normy IEC 60529 IP 65
Zasilanie 1,5V

5 Obstuga

5.1 Funkcje podstawowe

Za pomoca przyciskéw "w lewo" lub "w prawo" przechodzié¢ do zadanych funkciji.
» W celu wyboru jakiej$ funkcji za kazdym razem naciskac przycisk pomiaru.

5.2 Wkiadanie baterii 2

~@< Wskazéwka
Przestrzegaé¢ prawidtowej biegunowosci. Baterie wymienia¢ wytacznie parami. Nie uzywaé uszkodzo-
nych baterii.

» Otworzy¢ przegrode na baterie i wiozy¢ baterie.

5.3 Wiaczanie i wylaczanie dalmierza laserowego

1. W celu wigczenia wytgczonego urzadzenia nacisna¢ przycisk Wt./Wyt. lub przycisk pomiaru.
2. W celu wytgczenia wiaczonego urzadzenia nacisna¢ przycisk Wt./Wyt.
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5.4 Pomiar z ostrzem pomiarowym g

1. Roztozy¢ ostrze pomiarowe na 90°. Ostrze pomiarowe moze petnic role ogranicznika.

9 Wskazéwka
Ostrze pomiarowe pomaga ustawi¢ urzagdzenie podczas kierowania go na statg pozycje. Dotyczy to
gtéwnie pomiaréw posrednich, obmiaréw trapezu i pomiaréw z zastosowaniem funkcji Pitagorasa,
poniewaz te wyniki opieraja sie na warto$ciach szacunkowych.
Do mierzenia niedostepnych miejsc uzywac¢ koncowki przediuzajacej PDA 72. Urzadzenie
automatycznie rozpoznaje koncowke przedtuzajaca. Na wyswietlaczu moze pojawi¢ sie okno
potwierdzajgce.

2. Roztozy¢ ostrze pomiarowe na 180°. Nastapi automatyczne przetaczenie punktu odniesienia.

5.5 Pomiar z plytka celownicza [
1. Uzywac¢ ptytki celowniczej, aby zmierzy¢ odlegto$ci w nastepujacych niekorzystnych warunkach:
< Sciana nie odbija promienia z powodu rodzaju powierzchni.
< Punkt pomiarowy nie znajduje si¢ na powierzchni.
< Odlegtos¢ przeznaczona do pomiaru jest bardzo duza.
< Warunki $wietlne sg niekorzystne (silne nastonecznienie).

2. W przypadku pomiaréw wykonanych przy uzyciu ptytki celowniczej doda¢ 1,2 mm do zmierzonych
odlegtosci.

5.6 Tryb pomiaru

5.6.1 Przeprowadzanie pomiaru pojedynczego

1. W celu aktywowania promienia lasera nacisna¢ krétko przycisk pomiaru.

2. Promien lasera trzymac skierowany na punkt celowniczy.

3. Nacisna¢ krétko przycisk pomiaru w celu przeprowadzenia pomiaru.
< Mierzona odlegto$¢ pojawi sie na krétko w dolnym wierszu na wyswietlaczu.
< Warto$¢ pomiarowa z poprzedniego pomiaru pojawi sie w goérnym wierszu na wyswietlaczu.

4. W celu przeprowadzenia kolejnego pomiaru trzymaé laser skierowany na punkt celowniczy i ponownie
wykona¢ pomiar naciskajac przycisk pomiaru.

5.6.2 Przeprowadzanie pomiaru ciagtego

>9< Wskazéwka

Podczas przeprowadzania pomiaru ciagtego mierzonych jest i wyswietlanych 6-10 warto$ci pomiaro-
wych na sekunde. Dalmierz laserowy mozna tak dtugo przesuwac¢ naprzeciwko celu, az osiagnigta
zostanie zadana odlegto$c¢.

1. Naciska¢ przycisk pomiaru przez 2 sekundy.
< Jesli sygnat jest wigczony, emitowany jest sygnat dzwiekowy.
2. Zbliza¢ lub oddala¢ dalmierz laserowy od celu, az osiagnieta zostanie zadana odlegtosc¢.
3. Nacisna¢ krétko przycisk pomiaru.
< Mierzona odlegto$¢ pojawi sie na krétko w dolnym wierszu na wys$wietlaczu.
< Warto$¢ pomiarowa z poprzedniego pomiaru pojawi sie w goérnym wierszu na wyswietlaczu.

5.7 Wybor jednostki miary kata

1. W menu wybraé symbol jednostki miary kata.

2. Zapomoca przycisku "w lewo" lub "w prawo" przej$¢ do zadanej jednostki miary kata.
3. Za pomoca przycisku pomiaru wybra¢ zadang jednostke miary kata.

5.8 Pomiar powierzchni i objetosci

5.8.1 Pomiar powierzchni prostokatnych

1. Skierowa¢ urzadzenie na punkt celowniczy szeroko$ci pomieszczenia i nacisng¢ przycisk pomiaru.
2. Skierowa¢ urzadzenie na punkt celowniczy dtugo$ci pomieszczenia i nacisna¢ przycisk pomiaru.
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5.8.2 Pomiar powierzchni tréjkatnych

1. Skierowac urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
2. Skierowaé urzgdzenie na punkt celowniczy i nacisng¢ przycisk pomiaru.
3. Skierowac¢ urzadzenie na trzeci punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.

5.8.3 Pomiar objetosci

1. Skierowac urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
2. Skierowac urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
3. Skierowac urzadzenie na nastgpny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.

5.8.4 Pomiar objetosci walca

1. Skierowaé urzadzenie na punkt celowniczy, aby zmierzy¢ wysoko$¢ walca i nacisna¢ przycisk pomiaru.

2. Skierowac urzadzenie na nastepny punkt celowniczy, aby zmierzy¢ $rednice walca i nacisna¢ przycisk
pomiaru.

5.9 Funkcje specjalne

5.9.1 Automatyczny czujnik jasnosci
» W menu funkcji specjalnych wybra¢ symbol automatycznego czujnika jasnosci.

Wskazéwka
Automatyczny czujnik jasnosci automatycznie przyciemnia pods$wietlenie wyswietlacza w ciem-
niejszym otoczeniu. Dzigki temu oszczedzana jest moc baterii.

5.9.2 Powierzchnia do malowania
1. Skierowaé urzadzenie na punkt celowniczy, aby wyznaczy¢ pierwsza dtugo$¢ pomieszczenia, i nacisnaé
przycisk pomiaru.
< Wynik zostanie zapisany jako wynik posredni.
2. Skierowa¢ urzadzenie na nastgpng dtugo$¢ pomieszczenia i wykona¢ pomiar za pomocg przycisku
pomiaru.
< Drugi wynik pojawi sig w tabeli wynikéw posrednich. Wyttuszczony wynik posredni jest suma
zmierzonych dtugosci pomieszczenia.
3. Powtarzaé opisane powyzej czynnosci do momentu zmierzenia wszystkich dtugoséci pomieszczenia.
4. Nacisna¢ przycisk "w prawo", aby przej$¢ do wysokosci pomieszczenia i potwierdzi¢ przyciskiem
pomiaru.
5. Skierowa¢ urzadzenie na wysoko$¢ pomieszczenia i wykonaé pomiar.
< Wysoko$¢ pomieszczenia zostanie zmierzona i wyswietlona w wierszu wynikéw posrednich. Po-
wierzchnia do malowania zostanie natychmiast obliczona i wyswietlona w wierszu wynikow.

5.9.3 Funkcja tyczenia

1. Wprowadzi¢ recznie odlegto$¢. W tym celu za pomoca przycisku "w lewo" lub "w prawo" wybra¢ symbol
klawiatury i potwierdzi¢ przyciskiem pomiaru.

2. Wybra¢ odpowiednie liczby i potwierdzi¢ przyciskiem pomiaru.

W celu potwierdzenia wybranej wartosci wybra¢ symbol zaznaczenia w prawym dolnym rogu.

4. Wybra¢ symbol z choragiewka.
< Wybrana odlegto$¢ zostanie wyswietlona miedzy dwiema choragiewkami.

5. Nacisna¢ przycisk pomiaru, aby rozpocza¢ pomiar.
< Strzatki na ekranie wskazujg kierunek, w ktorym nalezy przesuwaé urzadzenie. Po osiagnigciu

odlegtosci docelowej, powyzej i ponizej tej odlegtosci, pojawiaja sie czarne strzatki.

6. W celu zwielokrotnienia odlegtosci nalezy kontynuowaé przesuwanie urzadzenia. Po prawej stronie
wyswietlana jest informacja, ile razy odmierzono juz zadang odlegto$c.

7. Nacisna¢ przycisk pomiaru, aby zakonczy¢ pomiar.

2

Wskazéwka
Po osiagnieciu tyczonej odlegtosci na wyswietlaczu pojawi sie aktualny punkt odniesienia.
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Wskazéwka
Zamiast recznie wprowadza¢ wymagang odlegtos¢, mozna ja zmierzy¢. W tym celu wybra¢ symbol
pomiaru pojedynczego i potwierdzi¢ przyciskiem pomiaru.

5.9.4 Funkcja Delta Min/Max

1. W menu funkcji specjalnych wybraé symbol funkcji Delta Min/Max.
2. Skierowac¢ urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
3. Nacisna¢ przycisk pomiaru, aby zakonczyé pomiar.

< Zmierzone ostatnio odlegtosci sa wyswietlane w wierszu wynikéw.

5.9.5 Pamie¢ danych
1. W menu funkgcji specjalnych wybra¢ symbol pamieci danych.

Wskazéwka

Urzadzenie zapisuje do 30 wskazan wraz z symbolami graficznymi. Jesli w pamieci danych
zapisanych jest juz 30 wskazan, podczas zapisywania nowego wskazania najstarsze wskazanie
zostanie automatycznie usunigte.

2. Abyusung¢ wszystkie dane z pamieci danych, naciskac przycisk C przez 2 sekundy w trakcie wyswietlania
danych z pamieci.

5.10 Funkcja obmiaru trapezu

5.10.1 Funkcja obmiaru trapezu (3 odlegtosci)
1. W menu funkcji obmiaru trapezu wybra¢ symbol funkcji obmiaru trapezu dla 3 odlegtosci.
2. Skierowa¢ urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
< Po zmierzeniu pierwszej odlegtosci na ekranie automatycznie pojawi si¢ zgdanie wykonania nastep-
nego pomiaru.
3. Skierowac urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
4. Skierowac urzadzenie na trzeci punkt celowniczy i nacisng¢ przycisk pomiaru.

5.10.2 Funkcja obmiaru trapezu z nachyleniem (2 odlegtosci, 1 kat)

1. W menu funkcji obmiaru trapezu wybra¢ symbol funkcji obmiaru trapezu z nachyleniem.
2. Skierowac¢ urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
3. Skierowac urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.

5.11 Funkcja Pitagorasa

5.11.1 Pojedynczy wariant Pitagorasa

1. Skierowa¢ urzadzenie na punkt celowniczy i nacisng¢ przycisk pomiaru.
2. Skierowa¢ urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.

-9: Wskazéwka
W celu uzyskania doktadnych wynikéw pomiaru druga odlegto$¢ musi by¢ prostopadta do
odlegtosci docelowe;j.

5.11.2 Podwaéjny wariant Pitagorasa

1. Skierowaé urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
2. Skierowa¢ urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.

9 Wskazowka
— W celu uzyskania doktadnych wynikéw pomiaru druga odlegtos¢ musi by¢ prostopadta do
odlegtosci docelowe;j.

3. Skierowac urzadzenie na trzeci punkt celowniczy i nacisng¢ przycisk pomiaru.

5.11.3 Potaczony wariant Pitagorasa

1. Skierowac urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
2. Skierowa¢ urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
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3. Skierowac urzadzenie na nastgpny punkt celowniczy i nacisng¢ przycisk pomiaru.

5.12 Ustawienia

5.12.1 Zmiana zawartosci paska ulubionych
1. Przej$¢ do funkcji, ktéra zamierza sie zmieni¢ i potwierdzi¢ przyciskiem pomiaru.
2. Przej$¢ do zadanej funkciji i potwierdzi¢ przyciskiem pomiaru.

5.12.2 Aktywacja skali

1. Ustawi¢ poszczegdine liczby i potwierdzi¢ warto$¢ przyciskiem pomiaru.
2. W celu potwierdzenia wybranej wartosci wybra¢ symbol zaznaczenia.

5.12.3 Kalibracja czujnika nachylenia
1. Potozy¢ urzadzenie na poziomej powierzchni i nacisna¢ przycisk pomiaru.
2. Obrécic¢ urzadzenie o 180° i nacisna¢ przycisk pomiaru.

< Czujnik nachylenia zostat skalibrowany.

5.13 Pomiary posrednie

5.13.1 Posrednia odlegtos¢é pozioma

» Skierowac urzadzenie na punkt celowniczy i nacisnaé przycisk pomiaru.
< Odlegtos¢ i kat nachylenia zostang zmierzone i wyswietlone w wierszu wynikow posrednich.
< Odlegtos¢ docelowa zostanie natychmiast obliczona i wy$wietlona w wierszu wynikow.

5.13.2 Posrednia odlegto$¢ pionowa (2 katy, 2 odlegtosci)

1. Skierowac urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
< Pierwsza odlegtos¢ i kat zostang zmierzone i wyswietlone w wierszu wynikow posrednich.
< Na ekranie automatycznie pojawi sie zadanie pomiaru drugiej odlegtosci.

2. Skierowac urzadzenie na nastgpny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
< Odlegtos¢ docelowa zostanie natychmiast obliczona i wy$wietlona w wierszu wynikow.

5.13.3 Przeprowadzanie pomiaréw na suficie

1. Skierowac urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
< Pierwsza odlegtos¢ i kat zostang zmierzone i wyswietlone w wierszu wynikdéw posrednich.
< Na ekranie automatycznie pojawi sie zadanie pomiaru drugiej odlegtosci.

2. Skierowac urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
< Odlegtos¢ docelowa zostanie natychmiast obliczona i wy$wietlona w wierszu wynikow.

5.13.4 Posrednia odlegtos¢ pionowa Il (2 katy, 1 odlegtos¢)

1. Skierowaé urzadzenie na punkt celowniczy i nacisna¢ przycisk pomiaru.
< Pierwsza odlegto$¢ i kat zostang zmierzone i wy$wietlone w wierszu wynikéw posrednich.
< Na ekranie automatycznie pojawi sie zadanie pomiaru drugiej odlegtosci.

2. Skierowac urzadzenie na nastepny punkt celowniczy i nacisng¢ przycisk pomiaru.
< Odlegtos¢ docelowa zostanie natychmiast obliczona i wy$wietlona w wierszu wynikow.

6 Konserwacja, transport i przechowywanie

6.1 Czyszczenie

» Nie dotyka¢ soczewki palcami.

» Soczewke nalezy czysci¢ przez zdmuchniecie zanieczyszczen lub czysta, miekka $ciereczka.
» Nie stosowaé innych ptynéw oprécz czystego alkoholu i wody.

6.2 Transport

Wskazéwka
— Przed wysytka produktu nalezy zaizolowaé lub wyja¢ z produktu akumulatory i baterie.
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» Do transportu lub wysytki urzgdzenia nalezy uzywa¢ opakowania Hilti lub opakowania o podobnych
wiasciwosciach.

6.3 Przechowywanie i suszenie

» Nie przechowywa¢ zawilgoconego produktu. Przed zapakowaniem i przechowywaniem nalezy pozosta-
wi¢ go do wyschniecia.

» Przestrzega¢ wartosci granicznych temperatury przechowywania i transportu wyposazenia, podanych
w danych technicznych.

» Po dluzszym przechowywaniu lub transporcie nalezy przed uzyciem urzadzenia wykona¢ pomiar
kontrolny.

7 Utylizacja

OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo obrazen ciata. Zagrozenie w wyniku nieprawidtowej utylizacji.

» Niewfasciwa utylizacja sprzetu moze mie¢ nastepujace skutki: Podczas spalania elementéw
z tworzywa sztucznego powstaja trujace gazy, ktére moga zagraza¢ zdrowiu. W przypadku
uszkodzenia lub silnego rozgrzania baterie moga eksplodowac¢ i spowodowac zatrucia, oparzenia
ogniem lub kwasem oraz zanieczyszczenie $rodowiska. Lekkomys$ine pozbywanie sig¢ sprzetu
umozliwia niepowotanym osobom uzytkowanie go niezgodnie z przeznaczeniem. Moze to
spowodowa¢ powazne obrazenia ciata oraz zanieczyszczenie srodowiska.

&5 Produkty Hilti wykonane zostaty w znacznej mierze z materiatéw nadajacych sie do powtdrnego
wykorzystania. Warunkiem recyklingu jest prawidtowa segregacja materiatéow. W wielu krajach firma Hilti
przyjmuje zuzyte urzadzenia w celu ponownego wykorzystania. Informacje na ten temat mozna uzyska¢
w punkcie serwisowym Hilti lub u doradcy handlowego.

Zgodnie z Europejska Dyrektywa w sprawie zuzytego sprzetu elektrotechnicznego i elektronicznego oraz

dostosowaniem jej do prawa krajowego, zuzyte elektronarzedzia nalezy posegregowac i zutylizowad

w sposéb przyjazny dla Srodowiska.

P

w » Nie wyrzuca¢ elektronarzedzi z odpadami komunalnymi!
@

8 Gwarancja producenta na urzadzenia

» W razie pytan dotyczacych warunkéw gwarancji nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem
Hilti.

9 Deklaracja zgodnosci WE

Producent

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100
9494 Schaan
Liechtenstein

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscia, ze niniejszy produkt jest zgodny z nastepujacymi wytycznymi oraz
normami.

Nazwa Dalmierz laserowy
Oznaczenie typu PD-E

Generacja 01

Rok konstrukcji 2010
Zastosowane wytyczne: e 2004/108/WE

« 2014/30/UE
+ 2011/85/UE



Zastosowane normy: ¢ ENISO 12100

Dokumentacja techniczna: ¢ Postanowienie dotyczace warunkéw dopuszczenia
elektronarzedzi do uzytku

Hilti Entwicklungsgesellschaft mbH
HiltistraBe 6

86916 Kaufering

Niemcy

Schaan, 2015-06

o ﬁw;\;

Paolo Luccini

(Head of BA Qualitiy and Process Management /
Business Area Electric Tools & Accessories)

54/;1%

Edward Przybylowicz
(Head of BU Measuring Systems / BU Measuring
Systems)
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